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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa
wymagania og6élne dotyczace wykonania i odbioru robot w
ramach ,,Budowa budynku biurowo-konferencyjnego siedziby
Nadlesnictwa Olkusz wraz z towarzyszacg infrastruktura
techniczng i drogowa, budowa budynku gospodarczego ze
stacjq uzdatniania wody i generatorem pradu, budowa wiezy
telekomunikacyjnej, studni gtebinowej, biologicznej
oczyszczalni Sciekow oraz przebudowa istniejacego zbiornika
p-poz.”.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna do wykorzystania, jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania
ogoblne, wspdlne dla robdt objetych specyfikacjami technicznymi
dla poszczego6lnych asortymentéw robdt drogowych zawartych w
niniejszym, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej i przedmiarze robot.
W zakres tych robot wchodza:
e Wymagania ogblne
Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu)
Podbudowy z kruszywa — wymagania ogdlne
Wykonanie ogrodzen , przebudowa barier mikrofalowych
Sadzenie drzew, krzewow, trawnikow
Montaz elementow matej architektury:
- maszt na flage
- totem wjazdowy
- lawki
- kosze
- stojaki
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i1 poleceniami Inzyniera.
1.5.1. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowy.
1.5.2. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i ST
Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Wykonawcy stanowig cze¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich
sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji. W przypadku
rozbieznos$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci
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wymieniona w ,,0g6lnych warunkach umowy”. Wykonawca nie moze wykorzystywac
btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian 1 poprawek. W przypadku
rozbieznos$ci opis wymiar6w wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie
wykonane roboty 1 dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Dane
okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bgda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materialow i1 elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac¢ zgodno$¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materialy lub roboty nie b¢da w petni zgodne z
dokumentacjg projektowa lub ST i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli,
to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na
koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje
1 bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze,
o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcoéw, wszelkie inne $rodki niezbedne do
ochrony robo6t, wygody spotecznosci i innych. Fakt przystagpienia do robot Wykonawca
obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposdb uzgodniony z Inzynierem oraz przez
umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych,
ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia
terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w cene
umowna.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robodt

Wykonawca ma obowigzek zna¢ 1 stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot
Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokoét terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwos$ci dla oséb lub wiasnos$ci spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,

2) $rodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i cieckdéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwo$cig powstania pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz
w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia
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Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wickszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie
materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobatg techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
srodowisko. Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po
zakonczeniu robodt ich szkodliwos$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgod¢ na uzycie tych materiatow od
wlasciwych organéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materialow
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie §rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materialow 1 wyposazenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposob ciagly
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera. Pojazdy i tadunki powodujace
nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $§wiezo ukonczony fragment budowy
w obrebie terenu budowy 1 Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten
sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie
utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprz¢t i odpowiednia odziez
dla ochrony zycia 1 zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie
umowne;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia
zakonczenia przez Inzyniera). Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru
ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub
jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne 1
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami
1 bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisOw 1 wytycznych
podczas prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w
pelni odpowiedzialny za wypeknienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowac Inzyniera o swoich
dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i1 inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materialéw



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robo6t

Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie $wiadectwa
badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera. Zatwierdzenie partii
materiatéw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
zrodia uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu
udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagty spetniaja
wymagania ST w czasie postgpu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli 1 odnosnych wiadz na
pozyskanie materiatéw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wlaczajac w to zrodta wskazane
przez Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty
przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za spetnienie
wymagan ilosciowych i jako$ciowych materiatow z jakiegokolwiek zrédta. Wykonawca
poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatow do robot. Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu
wykopow, ukopdw i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda formowane w hatdy i
wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot. Wszystkie
odpowiednie materialy pozyskane z wykopoéw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera. Z wyjatkiem uzyskania na to
pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie be¢dzie prowadzi¢ zadnych wykopoéw w obrebie
terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegélnione w dokumentach umowy.
Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce¢ wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ 1
wlasciwos¢ do robot 1 byty dostepne do kontroli przez Inzyniera. Miejsca czasowego
sktadowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony
1 zaakceptowany przez Inzyniera. Liczba 1 wydajnos¢ sprzgtu bedzie gwarantowac
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej, ST i
wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowsa.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych
materiatow. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1 innych
parametrow technicznych. Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie
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zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umow3g oraz za jako$¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementdw robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera. Nastgpstwa
jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostang, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢. Decyzje Inzyniera dotyczace
akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robdt beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan
materiatow 1 robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatéw, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoS$ci

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera
programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania
robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie robot
zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST oraz poleceniami 1 ustaleniami przekazanymi przez
InzZyniera.

6.2. Zasady kontroli jakos$ci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zalozong jakos¢ robot. Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i
jakos$ci materialdow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel,
laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i
badan materiatéw oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazadaé
od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania
materiatow oraz robot z czgstotliwoscig zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST Minimalne wymagania
co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowg. Wykonawca dostarczy
Inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprz¢t badawczy posiadaja
wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane 1 odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan. Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne
informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te
beda tak powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast
wstrzyma uzycie do robot badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagnig¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos$¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem 1
prowadzeniem badan materiatdéw ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inzynier bedzie mieé
zapewniong mozliwos$¢ udziatlu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca
bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do
jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone
z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki
do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu
1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celow kontroli jakos$ci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materialow u zrédta ich wytwarzania i1 zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.
Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodnos$¢ materiatow i robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikdw badan
dostarczonych przez Wykonawce. Inzynier moze pobiera¢ probki materialéw i prowadzi¢
badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze
raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie
na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci materiatow i robot z dokumentacja projektowa
1 ST. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania
probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,

2. deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Norma lub

— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 i ktére spetniaja wymogi ST. W przypadku
materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty
przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda
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dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych
wymagan beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru b¢da wpisane
do rejestru obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych
w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na
pismie. Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu
miesi¢cznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robot i materialow

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;j. Jesli ST wlasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej,
objetosci beda wyliczone w m3 jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekro;j. Ilosci, ktore
maja by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera. Urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez
Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym
wymaganiom ST Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robdt, a takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robot
zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz
nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary
skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiardw, ktdérego wzor zostanie
uzgodniony z Inzynierem lub sposéb uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robot
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zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postepu robot. Odbioru robot
dokonuje Inzynier. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera. Jako$¢ i ilo$¢ robot
ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentdéw zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowa, ST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czes$ci robot Odbioru
czgsciowego robot dokonuje sie¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Inzynier.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakos$ci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera. Odbidr ostateczny robot
nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakonczenia robot 1 przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera 1 Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz
zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacja projektowa 1 ST. W toku odbioru ostatecznego
robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rob6ot uzupetniajacych i
robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub
robdt uzupetniajacych w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku
stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczeg6dlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem
tolerancji 1 nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo
ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru
ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru
ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiardéw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew.
PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST 1
ew. PZJ,
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7. opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan 1 pomiarow
zalaczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, o§wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robot wihascicielom urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot 1 sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty
poprawkowe lub uzupehiajgce beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414) z p6zniejszymi
zmianami.

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z
pdzniejszymi zmianami).
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Zdjecie warstwy humusu i/lub darniny
1. Wstep.

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny pod
budowe drogi, parkingdéw, chodnikéw i placu manewrowego.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu, wykonywanych w ramach robot przygotowawczych i obejmuja
nastepujace roboty:

- usunigcie ziemi urodzajnej grubosci okoto 15cm

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robot, ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. Materialy.

Nie wystepuja poza humusem i darning uzytg do umocnienia skarp.
3. Sprzget.
3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”p.3.
3.2 Sprzet do zdjecia humusu
Do wykonanie robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nie nadajacej si¢ do
powtdrnego uzycia nalezy stosowac:
- rowniarki,

- spycharki, fopaty, szpadle i inny sprzet do r¢cznego wykonywania robdt ziemnych - w
miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie robot sprzetem zmechanizowanym nie jest
mozliwe,

- koparki 1 samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odleglo$c
wymagajacg zastosowania takiego sprzetu.

4. Transport.

4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”p.4.

4.2 Transport humusu

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢
transportem samochodowym. Wybor srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw
lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. Wykonanie robdét.

5.1 Ogolne zasady wykonania robét

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonywania robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”p.5.
Teren pod budowe drogi w pasie robdt ziemnych powinien by¢ oczyszczony z humusu.
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5.2 Zdjecie warstwy humusu

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego
wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa rob6t (zmienna
grubo$¢ warstwy humusu, sgsiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac reczne
wykonanie robo6t, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych oraz w innych
miejscach wskazanych przez Inzyniera.

Grubos$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokosci
nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami
dokumentacji projektowej, ST lub wskazana przez Inzyniera, wedtug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zagospodarowanie zdjetej warstwy humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami ST
lub wskazaniami Inzyniera.

Zdjety humus nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by¢ przez Wykonawceg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowac humusu w
czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub
innym gruntem nieorganicznym.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoS$ci roboét

Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.6.

6.2 Kontrola usuni¢cia humusu

Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnos$ci usuni¢cia humusu.

7. Obmiar robot.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne” pkt.7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu .

8. Odbior robot.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.8.

9. Podstawa platnosci.

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.9.
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? wykonania robdt obejmuje:

» zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdhuz drogi lub odwiezieniem na
odktad.

10. Przepisy zwiazane.
Poradnik majstra budowlanego.



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robo6t

Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

1. Wstep.

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej ( SST )

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie pod
projektowang konstrukcje nawierzchni drogi, parkingdw i placu manewrowego.

1.2 Zakres stosowania ( SST )

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stanowig wymagania dotyczace robot zwigzanych z
wykonaniem warstw podbudowy i obejmuja:

- wykonanie podbudowy grubo$ci 25cm z kamienia

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robot, ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. Materialy.

2.1 Wymagania ogdlne dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
»Wymagania ogdlne”p.2.

2.2 Kruszywo

Nalezy stosowac kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub
kamieni narzutowych i otoczakow albo ziaren zwiru wigkszy od 8 mm.

Kruszywo musi by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i domieszek gliny.

2.3 Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa ( mieszanki kruszyw), okreslona wg normy PN - 91/B -
06714/15 musza leze¢ pomigdzy odpowiednimi krzywymi granicznymi podanymi w tabeli 1.
Tabela 1 - Uziarnienie kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie

Sito kwadratowe Przechodzi przez sito
[mm] [“o]
63 100
31,5 78 — 100
16 58 — 87
8 42 -170
4 30-54
2 21-41
0,5 10-23
0,075 3-10

Krzywa uziarnienia kruszywa musi by¢ ciggta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Frakcje
kruszywa przechodzace przez sito 0,075 mm nie moga by stanowi¢ wiecej niz 65 % frakcji

przechodzacej przez sito 0,5 mm.
2.4 Wlasciwosci kruszywa

Kruszywo musi spetnia¢ wymagania okre$lone w tabeli 2.
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Tabela 2 Zawarto$¢ w procentach obliczonych masowo

Wymagania
Kruszywa tamane Badania

Lp Wys’zgzegé!nienie Podbudowa wedhug

whasciwosci zasadnicza |pomocnicz
a

1 | Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % [od2do 10 [od2do 12 |PN-B-06714-
(m/m) 15 [3]

2 | Zawarto$¢ nadziarna, % (m/m), nie wigcej niz |5 10 PN-B-06714-

15 [3]

3 | Zawartos$¢ ziarn nieforemnych %(m/m), nie 35 40 PN-B-06714-
wiecej niz 16 [4]

4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, 1 1 PN-B-04481
%(m/m), nie wigcej niz [1]

5 | Wskaznik piaskowy po piecio-krotnym od 30 do od 30 do BN-64/8931-
zageszczeniu metoda I lub II wg PN-B-04481, |70 70 01 [26]

%

6 |Scieralnos¢ w bebnie Los Angeles PN-B-06714-
a) $cieralno$¢ catkowita po pelnej liczbie 35 50 42 [12]
obrotéw, nie wigcej niz 30 35
b) Scieralno$¢ czgsciowa po 1/5 pelnej liczby
obrotéw, nie wiecej niz

7 | Nasigkliwo$¢, %(m/m), nie wiecej niz 3 5 PN-B-06714-

18 [6]

8 | Mrozoodporno$¢, ubytek masy po 25 cyklach PN-B-06714-
zamraza- 5 10 19 [7]
nia, %(m/m), nie wiecej niz

9 |Rozpad krzemianowy 1 zela- PN-B-06714-
zawy tacznie, % (m/m), nie wigcej niz - - 37 [10]

PN-B-06714-
39 [11]

10 | Zawarto$¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na PN-B-06714-
SOs, %(m/m), nie wiecej niz 1 1 28 [9]

11 | Wskaznik no$nosci wnes mieszanki kruszywa,

%, nie mniejszy niz:
a) przy zageszczeniu Is > 1,00 80 60 PN-S-
b) przy zageszczeniu Is > 1,03 120 - 06102[21]

2.5. Zrodla materialow

Wszystkie materiaty uzyte do budowy muszg pochodzi¢ tylko ze zrodet uzgodnionych i

zatwierdzonych przez Inzyniera.

Zrédta materiatéw musza byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed
rozpoczeciem robot. Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi wyniki badan

laboratoryjnych i1 reprezentatywne probki materiatow.

3. Sprzet.
3.1 Wymagania ogolne dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST ,,Wymagania ogélne™p.3.
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3.2 Sprzet do wykonania warstwy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Do wykonania robot nalezy stosowac:

- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia
dozujace kruszywo i wodg,

- dowolny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera, do rozktadania materiatu 1
wyprofilowania warstwy,

- zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne, mate walce wibracyjne.

4. Transport.

4.1 Wymagania ogolne dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”’p.4.

4.2 Transport kruszywa

Transport kruszywa powinien odbywac si¢ w sposob przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu
1 rozsegregowaniu.

5. Wykonanie robdét.

5.1 Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowe powinno spetnia¢ wymagania okre$lone w SST ,,Koryto wraz z
profilowaniem i zageszczeniem podtoza” i SST ,,Roboty ziemne™ .

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

Zis5 <5 (1)

w ktorym:

Dis - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub
warstwy odsgczajacej, w milimetrach,

dgs -wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza, w
milimetrach.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztalttowania podbudowy powinny by¢ wczesniej

przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi,

lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggni¢cie sznurkéw lub linek do

wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 m.

5.2 Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy

wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na

konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez

mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od

razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i

wysychaniu.

5.3 Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby

jej ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubosé

pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa

podbudowy powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajacy osiggni¢cie wymaganych

spadkow 1 rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jedne;j

warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z
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zachowaniem wymaganych spadkéw i1 rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy
kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.
Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadac¢ wilgotnos$ci
optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II).
Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej
wartos$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong ilo$cig wody 1 rGwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o
10% jej warto$ci, mieszanke nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadac
przyjetemu poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1.

5.5 Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgodg Inzyniera, gotowa
podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego
utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt.6.

6.2 Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu
akceptacji materialdéw. Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone w
pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3 Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw

stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ badan

Maksymalna

Minimalna  liczba . )
powierzchnia

badan na dziennej
Lp. | Wyszczegodlnienie badan dzialce roboczej POdb_UdOWY przy-
padajaca na jedno

badanie (m?)

1 Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotno$¢ mieszanki 2 600

3 | Zaggszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m?

4 |Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej
pkt 2.3.2 zmianie kruszywa

6.3.2 Uziarnienie mieszanki
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Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki
nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki
badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3 Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotnos$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4 Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywaé si¢ az do osiggnigcia wymaganego
wskaznika zaggszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole
zageszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i1 nie
rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wedhug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé¢ za prawidlowe, gdy
stosunek wtérnego modutu E> do pierwotnego modutlu odksztatcenia E; jest nie wiekszy od
2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

£
E,

< 22

6.3.5 Wlasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac¢ ocen¢ wszystkich wlasciwosci okreslonych w SST.
Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w
obecnosci Inzyniera.

6.4 Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1 Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano
w tab.4.

Tablica 4. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegolnienie badan i Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw
pomiaréw
1 Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Rownos¢ podtuzna w sposob ciagly planografem albo co 20 m fatg na
kazdym pasie ruchu
3 Ro6wnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe co 100 m
6 Uksztattowanie osi w planie*’ co 100 m
7 Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m?
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?
8 Nos$nos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000
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- ugiecie sprezyste m
co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i1 uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢
w punktach gtownych tukéw poziomych.

6.4.2 Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze r6znic¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm,
-5 cm.

6.4.3 Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg lub planografem, zgodnie z
BN-68/8931-04 [28].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Nieréwnosci podbudowy nie mogg przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

6.4.4 Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa, z tolerancja + 0,5 %.

6.4.5 Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6 Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza

O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej
niz+ 5 cm.

6.4.7 Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podloza

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ rdzni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.5 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1 Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wieksze odchylenia od okreslonych w
punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co
najmniej 10 cm, wyroOwnane 1 powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm 1
nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt
poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng grubos¢ do potowy szerokosci
pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtoérne zageszczenie.

6.5.2 Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednig glebokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupetnione
nowym materiatem o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnane i ponownie zageszczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych rob6t nastapi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3 Niewlasciwa nosnos$¢ podbudowy
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Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie
roboty niezb¢dne do zapewnienia wymaganej nos$nosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
no$nosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robot przez Wykonawce
podbudowy.

7. Obmiar robot.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt.7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest metr kwadratowy 1m2 wykonanej warstwy podbudowy
odpowiedniej grubosci.

8. Odbior robot.

8.1 Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.S8.

8.2 Odbioér robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly wyniki

pozytywne.

9. Podstawa platnosci.

Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.9.
Cena jednego metra kwadratowego wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

- sprawdzenie i ewentualna naprawa podloza,

- dostarczenie kruszywa 1 wyprodukowanie mieszanki,

- transport mieszanki kruszywa na miejscu wbudowania,

- roztozenie 1 wyprofilowanie 1 zageszczenie mieszanki kruszywa,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
techniczne;.

10. Przepisy zwiazane.

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen obcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn
PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwo$ci
PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednia
8.  PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci
zanieczyszczen organicznych
9.  PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda
bromowa
10.  PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
11.  PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

Nownhkw



12.
13.
14.

15.
16.

17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.

26.
27.

28.
29.
30.

10.2. Inne dokumenty
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PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie

PN-B-11115

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113

PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

Los Angeles

Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne z zuzla stalowniczego do
nawierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa 1 nawierzchnia z thucznia
kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do nawierzchni
drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie plyta

Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i
fata

Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢¢ podatnych ugigciomierzem
belkowym

Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i1 pétsztywnych, IBDiM - Warszawa

1997.
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Wykonanie ogrodzenia

1.Wstep.

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt polegajacych na wykonaniu ogrodzenia w systemie panelowym
1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace 1 majace
na celu wykonanie ogrodzenia wraz z furtkami w zakresie objetym zamoéwieniem.

1.4 Okreslenia podstawowe

- systemowe ogrodzenie panelowe — ogrodzenie sktadajace si¢ z paneli wykonanych
technologia zgrzewania

2.Materialy.

Panele ogrodzeniowe — zgrzewane, wykonane z drutu gr . min 4 mm prety pionowe 1 min. 4
mm prety poziome, minimum dwa przettoczenia usztywniajace, wysoko$¢ panelu 1200+1300
mm, wymiary oczek miedzy pretami max 60x20 mm, zabezpieczenie antykorozyjne - panele
ocynkowane galwanicznie lub ogniowo po zgrzaniu pretow ( nie dopuszcza si¢ zgrzewania
preta ocynkowanego), dodatkowe zabezpieczenie w postaci lakieru proszkowego lub
termoplastyczng powtoka PPA. Kolor — zielen .

Stupki ogrodzeniowe — stalowe z profilu zamknietych

3.Sprzet.
Sprzet niezbedny do prawidlowego montazu ogrodzenia

4.Transport
Transport materiatéw i urzadzen dowolnymi $rodkami transportu

5.Wykonanie robét

5.1. Doty/wykopy pod stupki — wykonywane wiertnica, srednica min. 250 mm lub kopane
recznie o

wym. min 30 x30 cm , gtebokos¢ min. 1,0 m od poziomu terenu. Najpierw wykona¢ doty pod
stupki

narozne, na zalamaniach ogrodzenia i bramowe. Podziat odcinkow prostych zgodnie z
podziatem

wymuszonym rozstawem stupkow 1 wymiarow paneli. W przypadku bramek dostosowac
wymiary

dotow pod stupki bramowe do wymagan producenta bram.

5.2. Montaz shupkéw — pionowo w linii ogrodzenia uzgodnionej z inwestorem, gorna linia
wyznaczona przez wierzchotki stupkow w poziomie. W przypadku spadku terenu wykonac
poziome

uskoki ogrodzenia o réznicy wysokosci max 15 cm. Stupki obetonowac¢ do poziomu terenu
betonem

B-20 i zatrze¢ w poziomie na ostro.
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5.3. Montaz paneli ogrodzeniowych — wykona¢ zgodnie z wymaganiami systemowymi
producenta
wybranego systemu ogrodzen

6.Kontrola jakosci robot

6.1. Przed dopuszczeniem do montazu inwestor sprawdzi dokumenty dopuszczajace materiaty
do

stosowania w budownictwie oraz zgodnos$¢ parametréw proponowanych materiatow z
wymogami

SST. W czasie wykonywania robot sprawdzeniu podlegaja :

- wymiary przygotowanych pod stupki dotow

- liniowo$¢ wyznaczonej trasy

- pionowos¢, liniowos¢, wysokos$¢ 1 rozstaw ustawienia stupkow

- prawidlowo$¢ montazu paneli

6.2. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi elementami

Wszystkie materiaty nie spetniajace warunkéw SST nie zostang dopuszczone do
zastosowania.

Wszystkie elementy robot wykazujace odstepstwa od wymagan okreslonych w SST zostang

7. Obmiar robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z przedmiarem
robot i

SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 2 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru zostang wykonane w formie pisemne;j i zatwierdzone przez przedstawiciela
Inwestora.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robot
lub gdzie

indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Obmiar
gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czg¢stoscig wymagang ptatnosciami lub wynikajacy
z

prowadzenia robot zanikajacych lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym
przez

Wykonawce i Inspektora Nadzoru .

Jednostka obmiarowa ogrodzenia jest metr (m). Obmiar polega na sprawdzeniu rzeczywistej
dhugosci

ogrodzenia z wylaczeniem bramek wejSciowych. Jednostkg obmiarowa bramek jest (kpl) dla
kazdej z

8. Odbior robot.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki

pozytywne.
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9. Podstawa platnosci.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan og6lnych zawartych
niniejszej SST obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w

kosztorysie.

10.Dokumenty zwigzane i normy

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 Prawo budowlane (j.t. Dz.U. z 2013 r. , p0z.1409 z p.zm.)
- Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16.04.2004 (Dz.U. z 2004 r., Nr 92 poz.881 z
p.zm)

- PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania
przy

odbiorze

- PN-M-80026 Druty okragle ze stali niskowgglowej ogdlnego przeznaczenia

- PN-M-82054 Sruby, wkrety i nakretki stalowe ogdlnego przeznaczenia, wymagania i
badania

- PN M-82054-03 Sruby, wkrety i nakretki. Wtasnosci mechaniczne $rub i wkretow

Elementy malej architektury

1. Wstep.

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ( SST ) sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robot zwigzanych z montazem elementéw matej architektury

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna ( SST ) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
montazem:

- masztu na flage

- totemu wjazdowego

- lawek

- stojakdéw na rowery

- koszy

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robot, ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.
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2. Materialy.

Szczegdlowe rozwigzania materialowe oraz sposob ich wykonania zawarte sg w projekcie
Zagospodarowania Terenu

3.Sprzet.
Sprzet niezbedny do prawidtowego montazu ogrodzenia

4. Transport
Transport materiatéw 1 urzadzen dowolnymi §rodkami transportu

5. Wykonanie robot

- Kazdy element wyposazenia z zakupu powinien by¢ wyposazony przez dostawce w
instrukcji mocowania. Nalezy $cisle przestrzegac instrukcji dostarczonej z wyrobem przez
Dostawce. W wypadku watpliwosci interpretacyjnych Wykonawca powinien powiadomic
Inspektora Nadzoru i w miarg potrzeby nadzor autorski w czasie umozliwiajgcym im zajgcie
stanowiska. - Wykonawca jest odpowiedzialny za wtasciwy ze wzgledu na podtoze dobor
elementow mocujacych Wykonawca zobowigzany jest do przejrzenia dokumentacji
projektowej przed przystagpieniem do wykonywania elementow 1 zgtoszenia zamawiajgcemu
swoich uwag. Wszelkie zmiany nalezy rowniez konsultowac z zamawiajacym.

6. Kontrola jakoS$ci robot

Zgodnos$¢ z dokumentacja techniczng i ST sprawdza si¢ przez pordwnanie wykonanych robot
z dokumentacja opisowg i1 rysunkowg oraz stwierdzenie wzajemnej zgodnos$ci przez
ogledziny zewng¢trzne, pomiary oraz konieczne proby zgodne ze wskazaniami dostawcow
wyposazenia. Materialy kontroluje si¢ bezposrednio lub posrednio, tzn. na podstawie zapisow
w wewnetrznym zastepcezy dzienniku budowy lub protokotach odbioru materiatéw
stwierdzajacych zgodnos¢ uzytych materiatéw oraz sposobu ich montazu i ustawienia z
wymaganiami dokumentacji technicznej i kartami katalogowymi. Wyglad ocenia si¢ przez
ogledziny i stwierdzenie niewystepowania takich wad jak :

* Elementy wyposazenia mocowane na stale do ustroju budowlanego musza by¢
zamontowane w sposoOb nie naruszajacy struktury budowlane;.

* Elementy wyposazenia nie wykazuja wad wynikajacych z nieprawidtowego transportu,
sktadowanie lub montazu

* zgodno$¢ metody montazu z projektem montazu i spetnienie wymagan bezpieczenstwa
pracy,

* stan elementéw konstrukcji przed montazem i po zmontowaniu,

» wykonanie i kompletno$¢ potaczen

» wykonanie powtok ochronnych,

7. Obmiar robot.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z przedmiarem
robot i

SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

7.2 Jednostka obmiarowa
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Jednostkg obmiaru jest - 1 szt. dla elementéw pochodzacych z zakupu

8. Odbior robot.

8.1 Ogolne zasady odbioru robot

Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja odbiorowi robot przez zamawiajacego i/lub

inspektora nadzoru. Ocena 1 badania powinny by¢ wykonywane zgodnie z programem badan

zawartym w planie jako$ci, obejmujagcym wszystkie stosowane materiaty 1 wyroby oraz

procesy wytwarzania i montazu. Zakres kontroli i badan nalezy dostosowa¢ do rodzaju

konstrukcji 1 wymaganego poziomu jakos$ci. Sposob korekty 1 dodatkowe badania

niezgodno$ci powinny spetnia¢ wymagania projektu. Wszystkie kontrole, badania i korekty

powinny by¢ udokumentowane.

9.1 Ogodlne wymagania dotyczace postawy platnosci

- Podstawg ptatnosci jest prawidtowy montaz elementow zgodnie z projektem i ustaleniami
Zamawiajacego

10. Przepisy zwiazane.

10.1 Normy
PN - EN 1176-1:2000., PN - EN 1176-2:2001.,PN - EN 1176-3: 2001, PN - EN 1176-5:
2001., PN - EN 1176-6:2001., PN - EN 1176-7:2000.,PN- EN 1177:2000. r.

Sadzenie drzew i krzewow

1. Wstep.

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z zatozeniem 1 pielggnacja zieleni.

1.2 Zakres robot objetych SST

- robotami agrotechnicznymi

— sadzeniem drzew i krzewdOw na terenie ptaskim

— zakladaniem trawnikow

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami 1
wytycznymi.

1.5 Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, SST 1 poleceniami Inzyniera.

2. Materialy.

2.1. Materiat roslinny

Dostarczone sadzonki powinny by¢ zgodne z normg PN-R-67023 i PN-R- 67022 oraz
wlasciwie oznaczone. Material szkotkarski roslin ozdobnych przeznaczony do Handlu musi
by¢ czysty odmianowo, wyprodukowany zgodnie z zasadami agrotechniki szkotkarskiej i
odpowiada¢ okreslonym w zaleceniach wymaganiom. Ro$liny powinny by¢ zdrewniate,
zahartowane oraz prawidtowo uformowane z zachowaniem charakterystycznych dla gatunku
1 odmiany pokroju, wysokosci, szerokosci i dlugo$ci pedow a takze rOwnomiernego
rozkrzewienia i rozgalezienia. Powinny by¢ zachowane odpowiednie proporcje miedzy
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pniem i korong oraz mig¢dzy podktadka dobrze z nig zro$nieta czescig szlachetng. Materiat
musi by¢ zdrowy, bez §ladow Zerowania szkodnikow, uszkodzen mechanicznych, objawdéw
bedacych skutkiem niewtasciwego nawozenia i agrotechniki oraz bez odrostow podktadki
ponizej miejsca szczepienia. System korzeniowy powinien by¢ dobrze wyksztatcony,
nieuszkodzony, odpowiedni dla danego gatunku, odmiany 1 wieku rosliny. Bryla korzeniowa
powinna by¢ dobrze przerosnieta i odpowiednio duza w zaleznosci od gatunku, odmiany i
wieku rosliny. Rosliny pojemnikowe powinny posiadac¢ silnie przeros$ni¢tg bryte korzeniowg i
by¢ uprawiane w pojemnikach o pojemnosci proporcjonalnej do wielkosci rosliny. Roslina
musi rosng¢ w pojemniku minimum jeden sezon wegetacyjny, ale nie wigcej niz dwa sezony.
Krzewy nie moga by¢ produkowane w pojemnikach azurowych. Ponadto rosliny
pojemnikowe powinny odpowiada¢ wszystkim wyzej wymienionym wymaganiom. W
ofertach, na etykietach, listach przewozowych itd. dotyczacych roslin pojemnikowych
powinna by¢ podana pojemnos¢ i rodzaj pojemnika. Rosliny muszg by¢ za kazdym razem
szkotkowane w rozstawie umozliwiajacej odpowiednie wyksztatcenie korony. Materiat
dorosty to material odpowiednio uformowany, ktéry jest przeznaczony do wysadzania na
miejsce stale. Material dorosty opisywany jest poprzez podanie dlugosci pedow oraz liczby
szkotkowan (przesadzen w szkotce). Przy roslinach z brytg podaje si¢ te informacje opisowo,
przy pojemnikach objetos$¢ pojemnika.

Wady niedopuszczalne:

- silne uszkodzenia mechaniczne roslin

- odrosty podktadki ponizej miejsca szczepienia

- §lady zerowania szkodnikow

- oznaki chorobowe

- zwigdnigcia 1 pomarszczenia kory na korzeniach i czg$ciach naziemnych

- martwica i pekni¢cia kory

- uszkodzenia peka szczytowego przewodnika

- dwupedowe korony drzew formy plenne;j

- uszkodzenia lub przesuszenie bryly korzeniowe;j

- zte zro$nigcie odmiany szczepionej z podktadka

2.2. Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepujg w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych
gatunkow. Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy,
klase, numer normy wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolno$¢ kietkowania.

3. Sprzet.
3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Sprzet stosowany do wykonania zieleni Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni
powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu: — glebogryzarek,
plugdéw, kultywatorow, bron do uprawy gleby, — walu kolczatki oraz watu gtadkiego do
zaktadania trawnikow, — kosiarki mechanicznej do pielegnacji trawnikow, a ponadto do
pielegnacji zieleni: — sekatoréw 1 pit recznych,

4. Transport.

Transport materiatdw moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi, ani tez nie
pogorszy jakos$ci transportowanych materialow. Wywodz ziemi jatlowej spod krzewow 1 dowoz
ziemi urodzajnej. W czasie transportu krzewy musza by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem
bryly korzeniowej lub korzeni i pedow. Rosliny z brylg korzeniowa musza mie¢ opakowane
bryty korzeniowe lub by¢ w pojemnikach. Krzewy moga by¢ przewozone wszystkimi
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srodkami transportowymi. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ je przed wyschnigciem i
przemarzni¢ciem. krzewy po dostarczeniu na miejsce przeznaczenia powinny by¢
natychmiast sadzone. Jesli jest to niemozliwe, nalezy je zadolowa¢ w miejscu ocienionym i
nie przewiewnym, a w razie suszy podlewac

5. Wykonanie robét.

5.1. Trawniki

5.1.1. Wymagania dotyczace zaktadania trawnikow i Iak kwietnych Wymagania dotyczace
wykonania robot zwigzanych z renowacjg trawnikami sg nast¢pujace:

— teren pod trawniki do renowacji musi by¢ przygotowany

— zdjecie darni, oczyszczenie

— teren powinien by¢ wyrownany i splantowany,

— ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona réwng warstwa 1 wymieszana z nawozami
mineralnymi oraz starannie wyroéwnana,

— przed siewem nasion trawy ziemi¢ nalezy watowa¢ walem gladkim, a potem watem -
kolczatka lub zagrabié,

— siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne, — okres siania - najlepszy okres wiosenny,
najp6zniej do potowy wrzesnia,

— na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sg w ilosci od 1 do4 kgna 100 m 2, —
przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

— po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim walem w celu ostatecznego
wyrownania i stworzenia dobrych warunkoéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion
nastgpito przez watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowac¢ watu gladkiego,

— mieszanka nasion traw dla trawnikow dywanowych.

5.2. Drzewa i krzewy

5.2.1. Wymagania dotyczace sadzenia drzew i krzewow

* wyznaczenie miejsc sadzenia;

* wykopanie dotow;

* zaprawienie dotow ziemig zyzng lub substratem torfowym

* posadzenie roslin z dowiezieniem,;

* podlanie

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Nalezy przeprowadzi¢ kontrole po wykonaniu kazdego elementu prac

7. Obmiar robot.

7.1 Jednostka obmiarowa
—m 2 (metr kwadratowy) wykonania trawnikéw,
— szt. (sztuka) wykonania posadzenia krzewu.
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8. Odbior robot.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa 1 wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki

pozytywne

9. Podstawa platnosci.

9.1 Cena jednostki obmiarowej
Cena uwzglednia wszystkie czynnos$ci, wymagania i1 badania skladajace si¢ na jej
wykonanie

10. Normy.

PN-G-98011 — Torf rolniczy
PN-R-67022 — Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste
PN-R-67023 — Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste

D.11 Odwodnienie

1. Wstep.

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania 1

odbioru robo6t zwigzanych z odwodnienie nawierzchni drog, parkingdéw, placu manewrowego

oraz chodnikow.

1.2 Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z

wykonaniem odwodnienia nawierzchni drég, parkingéw, placu manewrowego oraz

chodnikéw 1 obejmuja:

- zastosowanie $ciekow z elementow betonowych prefabrykowanych grubosci 15¢cm na
podsypce cementowo — piaskowe;.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i

wytycznymi.

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robot, ich zgodnos$¢ z

dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. Materialy.

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatoéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
»Wymagania ogdlne”p.2.

2.2 Elementy Sciekowe
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Elementy $ciekowe powinny by¢ wykonane z betonu klasy B30 odpowiadajgcego

wymaganiom normy PN-B-06250.

Prefabrykaty $cieku muszg odpowiada¢ nastepujgcym wymaganiom:

- nasigkliwo$¢ betonu < 5%

- odpornos¢ na dziatanie mrozu - F 150.

2.3 Materialy na podsypke i wypelnienia szczelin pomi¢dzy elementami

prefabrykowanymi

Nalezy stosowaé mieszanke cementowo-piaskowa:

- 1:4 dla podsypki z cementu portlandzkiego klasy 32,5 wg PN-B-19701 i1 z piasku
naturalnego spetniajacego wymagania PN-B-06712,

- 1:2 dla wypemnienia szczelin z cementu portlandzkiego klasy 32,5 wg PN-B-19701 i z
piasku wg PN-B-06711.

2.4. Woda

Woda powinna by¢ "odmiany 1" 1 odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-32250. Barwa
wody powinna odpowiada¢ barwie wody wodociggowej. Woda nie powinna wydziela¢
zapachu gnilnego oraz nie powinna zawiera¢ zawiesiny.

2.5 Skladowanie

Elementy prefabrykowane moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedlug rodzajow i gatunkéw. Elementy nalezy uktada¢ z zastosowaniem
podktadek i przektadek drewnianych.

3. Sprzet.
3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST ,,Wymagania ogélne™p.3.
3.2 Sprzet do ustawiania elementow prefabrykowanych

Roboty mozna wykonywac recznie przy pomocy drobnego sprzetu z zastosowaniem:
- betoniarek do wytwarzania zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-
piaskowej,
- wibratorow ptytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych.

4. Transport.
4.1 Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”’p.4.
4.2 Transport elementow prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu po
osiggnigciu przez beton odpowiedniej wytrzymatosci. Elementy powinny by¢ zabezpieczone
przed przemieszczeniem si¢ 1 uszkodzeniami w czasie transportu.

5. Wykonanie robét.
5.1 Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonywania robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”p.5.
5.2. Wykonanie $ciekow z elementéow prefabrykowanych
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Podtoze, na ktérym uktadane beda elementy prefabrykowane, powinno by¢ zaggszczone do
wskaznika [>1,0. Na przygotowanym podtozu nalezy wykonaé warstwe wyréwnawcza z
chudego betonu klasy B-10 w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu powinien by¢
wyrownywany warstwami. Betonowanie nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06251. Jezeli
nie wystepuja wody gruntowe, mozna zrezygnowac z szalunku.

Warstwa wyrdwnawcza nie moze by¢ wykonywana, gdy temperatura powietrza spadia
ponizej 2°C oraz wtedy, gdy podtoze jest zamarznigte i podczas opadéw deszczu.
Natychmiast po roztozeniu mieszanki nalezy przystapi¢ do jej zageszczania. Operacja ta
powinna zakonczy¢ si¢ po uptywie dwoch godzin od chwili dodania wody do suche;j
mieszanki. Bezposrednio po zageszczeniu beton nalezy zabezpieczy¢ przed wyparowaniem
wody. Pielegnacje nalezy rozpoczaé przed uptywem 90 min. Poprzez kilkakrotne zwilzanie
woda w ciggu dnia w czasie co najmniej 3 dni do 7 dni w czasie suchej pogody.

Na wykonanej warstwie wyréwnawczej nalezy utozy¢ podsypke cementowo-piaskowa o
stosunku 1:4 1 zagesci¢ do wskaznika Is > 1,0. Grubos$¢ podsypki po zageszczeniu powinna
by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa. Elementy prefabrykowane nalezy uktada¢ z
zachowaniem spadku podtuznego i rzednych zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

Spoiny pomi¢dzy elementami prefabrykowanymi i ptytami nalezy wypetni¢ zaprawa
cementowo-piaskowg o stosunku 1:2 i utrzymywac w stanie wilgotnym przez co najmniej 7
dni.

6. Kontrola jakosci robot.
6.1 Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt.6.

6.1. Badania przed rozpocze¢ciem robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow

przeznaczonych do wbudowania i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

6.2. Kontrola wykonania odwodnienia z elementow prefabrykowanych

Kontrola polega na sprawdzeniu:

- odchylenia linii $cieku w planie od linii projektowanej - na 100 m dopuszczalne £ 1 cm,

— réwnosci gornej powierzchni $cieku - na 100 m dopuszczalny prze$§wit mierzony fatg 2 m -
1 cm,

— doktadnosci wypekienia szczelin migdzy prefabrykatami - petna glebokos$¢.

7. Obmiar robot.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne” pkt.7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego $cieku z elementow prefabrykowanych.

8. Odbior robot.

8.1 Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.S8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

8.2 Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- wykonane koryto,

- wykonana podsypka.
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9. Podstawa platnosci.

9.1 Ogolne wymagania dotyczace podstawy platnoSci

Ogo6lne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt.9.
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m $cieku z elementow prefabrykowanych obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materialow,

- wykonanie koryta,

- roz$cielenie 1 ubicie podsypki,

- ustawienie prefabrykatow,

- wypelnienie spoin.

10. Normy.

10.1 Normy

BN-80/6775-03/01 Elementy nawierzchni drdg, ulic, parkingdw i torowisk
tramwajowych. Prefabrykaty budowlane z betonu. Wspolne
wymagania i badania.

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci.

BN-88/B-6731-08 Cement. Transport 1 przechowywanie.

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do zapraw.

PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw i1 zapraw.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

10.2. Inne dokumenty
Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt - Warszawa, 1979.



