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Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robo6t

Specvfikacja Techniczna wykonania i odbioru robot

CPV-45110000-1- Roboty ziemne.

CPV-45100000-8- Przygotowanie terenu pod budowg.
CPV-45112700-2- Roboty w zakresie ksztaltowania terenu.
CPV-45233220-7 Roboty w zakresie nawierzchni
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa
wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru robot w
ramach ,,Budowa budynku biurowo-konferencyjnego siedziby
Nadlesnictwa Olkusz wraz z towarzyszgca infrastrukturg
techniczng i drogowa, budowa budynku gospodarczego ze
stacja uzdatniania wody i generatorem pradu, budowa wiezy
telekomunikacyjnej, studni glebinowej, biologicznej
oczyszczalni §ciekéw oraz przebudowa istniejacego zbiornika
p-poz.”.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna do wykorzystania, jako dokument
przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt.. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania
ogoblne, wspdlne dla robdt objetych specyfikacjami technicznymi
dla poszczego6lnych asortymentéw robdt drogowych zawartych w
niniejszym, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej 1 przedmiarze robot.
W zakres tych robdt wchodza:
e Wymagania ogdlne
Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu)
Wykonanie nasypow
Podbudowy z kruszywa — wymagania ogélne
Korytowanie wraz z profilowaniem 1 zaggszczaniem
podtoza gruntowego
Warstwa mrozoochronna
e Podbudowy z kruszywa tamanego
e Nawierzchnie z kostki brukowe;j 1 ptyt betonowych
azurowych
e (Odwodnienie prefabrykowane
e Oznakowanie pionowe
e Krawezniki betonowe
e Obrzeza betonowe

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.4.1. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzagdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.
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1.4.3. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
stanowiacy urzedowy dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.4. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.5. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystegpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.6. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.4.7. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.8. Rejestr obmiarow - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen,
szkicow 1 ew. dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.9. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng
jakosci materiatow oraz robot.

1.4.10. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z
dokumentacja projektowg i1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.
1.4.11. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu. 4

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

c¢) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podioze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.
d) Podbudowa zasadnicza - gérna cz¢$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktadac¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

e) Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢$¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu 1 przenikaniem czgstek
podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i1 poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowy.

1.5.2. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Wykonawcy stanowig cze¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich
sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji. W przypadku
rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”. Wykonawca nie moze wykorzystywac
btedoéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku
rozbieznos$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie
wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Dane
okreslone w dokumentacji projektowej 1 w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow 1 elementéw budowli muszg by¢ jednorodne 1 wykazywaé zgodnos¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
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przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w peini zgodne z
dokumentacja projektowa lub ST i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli,
to takie materialy zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na
koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdt. Wykonawca dostarczy, zainstaluje
i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze,
oswietlenie, sygnaly 1 znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbgdne do
ochrony robdt, wygody spotecznos$ci 1 innych. Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca
obwiesci publicznie przed ich rozpocze¢ciem w sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez
umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych,
ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne bedg utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia
terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje sie, ze jest wlaczony w cene
umowna.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot
Wykonawca begdzie:

a) utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisoéw i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokét terenu budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wlasnos$ci spotecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstaltych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwo$cig powstania pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywacé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz
w maszynach i pojazdach. Materiaty latwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z
odpowiednimi przepisami 1 zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wickszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie
materiaty odpadowe uzyte do robot bgda miaty aprobatg techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
srodowisko. Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po
zakonczeniu robodt ich szkodliwos$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgod¢ na uzycie tych materiatow od
wlasciwych organéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materialow
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szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie §rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materialow 1 wyposazenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposob ciagly
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera. Pojazdy i tadunki powodujace
nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $§wiezo ukonczony fragment budowy
w obrebie terenu budowy 1 Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten
sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprz¢t i odpowiednia odziez
dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie
umowne;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia
zakonczenia przez Inzyniera). Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru
ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub
jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne 1
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami
1 bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisOw 1 wytycznych
podczas prowadzenia robot. Wykonawca bgdzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w
pelni odpowiedzialny za wypekienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowac Inzyniera o swoich
dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i1 inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrodta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i1 odpowiednie swiadectwa
badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera. Zatwierdzenie partii
materiatow z danego zrodia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego
zrodta uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu
udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja
wymagania ST w czasie postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od witascicieli i odno$nych wtadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane
przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty
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przed rozpoczeciem eksploatacji zrédta. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za spetnienie
wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw z jakiegokolwiek zrodta. Wykonawca
poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materialow do robdt. Humus i nadktad czasowo zdj¢te z terenu
wykopow, ukopow 1 miejsc pozyskania piasku i zwiru bedg formowane w haldy i
wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot. Wszystkie
odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera. Z wyjatkiem uzyskania na to
pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopdéw w obrgbie
terenu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegolnione w dokumentach umowy.
Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujgcymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowatly swojg jakos¢ i
wlasciwo$¢ do robot 1 byty dostepne do kontroli przez Inzyniera. Miejsca czasowego
sktadowania materiatlow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z InZzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony
1 zaakceptowany przez Inzyniera. Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac
przeprowadzenie robodt, zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej, ST 1
wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umows3.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wtasciwosci przewozonych
materiatdéw. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisoOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1 innych
parametrow technicznych. Wykonawca bgdzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umow3g oraz za jako$¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementdw robot zgodnie z wymiarami i rz¢gdnymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera. Nastgpstwa
jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostang, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera nie zwalnia
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Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢. Decyzje Inzyniera dotyczace
akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robdt beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan
materiatow 1 robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatéw, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoS$ci

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera
programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposoéb wykonywania
robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie robot
zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST oraz poleceniami 1 ustaleniami przekazanymi przez
InzZyniera.

6.2. Zasady kontroli jakos$ci robot

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zalozong jakos¢ robot. Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i
jakos$ci materialdow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel,
laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i
badan materiatéw oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazadaé
od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania
materiatow oraz robot z czgstotliwoscia zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST Minimalne wymagania
co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowg. Wykonawca dostarczy
Inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprz¢t badawczy posiadaja
wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane 1 odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan. Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne
informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te
beda tak powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast
wstrzyma uzycie do rob6t badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagnig¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos$¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem 1
prowadzeniem badan materiatdéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inzynier bedzie mieé
zapewniong mozliwos$¢ udziatlu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca
bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do
jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone
z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki
do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
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6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu
1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celow kontroli jakoS$ci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materialow u zrédta ich wytwarzania i1 zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.
Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodnos$¢ materiatow i robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikdw badan
dostarczonych przez Wykonawce. Inzynier moze pobiera¢ probki materialéw i prowadzi¢
badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze
raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie
na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci materiatow i robot z dokumentacja projektowa
1 ST. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania
probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,

2. deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Norma lub

— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 i ktére spetniaja wymogi ST. W przypadku
materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty
przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych
wymagan beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru b¢da wpisane
do rejestru obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych
w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na
pismie. Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu
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miesi¢cznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robot i materialow

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;j. Jesli ST wlasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej,
objetosci beda wyliczone w m3 jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekro;j. Ilosci, ktore
maja by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera. Urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez
Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym
wymaganiom ST Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robdt, a takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robot
zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz
nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposdb zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary
skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiardw, ktdérego wzor zostanie
uzgodniony z Inzynierem lub sposéb uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robot. Odbioru robot
dokonuje Inzynier. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera. Jako$¢ i ilo$¢ robot
ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentdéw zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowa, ST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy
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Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot Odbioru
czgsciowego robot dokonuje sie¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Inzynier.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakos$ci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera. Odbidr ostateczny robot
nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakonczenia robot 1 przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera 1 Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz
zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacja projektowa 1 ST. W toku odbioru ostatecznego
robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i
robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub
robdt uzupetniajacych w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku
stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczeg6dlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem
tolerancji 1 nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo
ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru
ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru
ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiardéw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew.
PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST 1
ew. PZJ,

7. opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw
zalaczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST 1 PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i1 przekazania
tych robdt wiascicielom urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopi¢ mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty
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poprawkowe lub uzupehiajgce beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414) z p6zniejszymi
zmianami.

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z
pbézniejszymi zmianami).
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D.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
1. Wstep.

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem przebiegu trasy drogi i punktow
wysokosciowych pod budowe drogi, parkingdéw, chodnikéw i placu manewrowego.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajagcymi 1 majacymi na celu odtworzenie w terenie trasy i
punktow wysokosciowych.

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy drogi i punktéw
wysokos$ciowych wchodza:

- wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robot, ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, SST i1 poleceniami Inspektora nadzoru.

2. Materialy.

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow.
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
»Wymagania ogdlne”p.2.
2.2 Rodzaje materialow
Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania
trasy, muszg mie¢ $rednicg od 0.15 do 0.20 m 1 dtugos$¢ od 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do
0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce
stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.
,Swiadki” musza mie¢ dlugo$é okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.
3. Sprzet.

.1 3.1 Ogblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”p.3.
Roboty moga by¢ wykonywane r¢cznie lub mechanicznie, przy uzyciu dowolnego typu
sprzg¢tu wskazanego przez Inzyniera.
3.2 Sprz¢t pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy 1 punktow wysokosciowych mozna stosowac nastgpujacy
sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
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- tyczki,

- laty,

- tasmy stalowe,

- szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. Transport.

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”’p.4.

4.2 Transport sprze¢tu i materialow

Sprzet 1 materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
Podczas transportu materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami
lub utratg statecznosci.

5. Wykonanie robét.

5.1 Ogolne zasady wykonania robot.

Ogodlne wymagania dotyczace wykonywania robdt podano w ST ,,Wymagania ogo6lne™p.5.
5.2 Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe muszg by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK.
Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca musi przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacj¢ 1 wspotrzedne punktow gtdéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca musi przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe muszg by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje

1 uprawnienia.

Wykonawca musi sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne
terenu istotnie r6znig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to musi
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie moze by¢ zmieniane
przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych
rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego.
Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku
obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikoOw pomiarow przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego
zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia roboét, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3 Sprawdzenie wyznaczenia punktow wysokosciowych.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze). Maksymalna
odlegto$¢ migdzy reperami roboczymi w terenie ptaskim musi wynosi¢ 500 metrow.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem miejsc
postojowych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych istniejacych
budowlach wzdtuz trasy drogowe;j. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢
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w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztalttownikoéw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okreslac z taka doktadno$cia, aby $redni btad niwelacji po
wyrownaniu byl mniejszy od 4mm/km, stosujac niwelacj¢ podwdjna w nawigzaniu do
reperow panstwowych.

Repery robocze musza by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzedne;.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robdét.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt.6.

6.2 Kontrola jakoSci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogo6lnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK .

7. Obmiar robot.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt.7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest kilometr (km) odtworzonych punktow.

8. Odbior robot.

8.1 Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.S8.

8.2 Sposéb odbioru robét

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i
dziennikow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada
InZynierowi.

9. Podstawa platnosci.

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogo6lne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt.9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robo6t obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow wysokosciowych,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

10. Przepisy zwiazane.

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.3. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne. GUGiK 1983.

~N N D bW
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D.02 Zdjecie warstwy humusu i/lub darniny
1. Wstep.

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny pod
budowe drogi, parkingdw, chodnikow 1 placu manewrowego.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu, wykonywanych w ramach robot przygotowawczych i obejmuja
nastgpujace roboty:

- usunigcie ziemi urodzajnej grubosci okoto 15cm

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami 1
wytycznymi.

1.5 Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, SST 1 poleceniami Inzyniera.

2. Materialy.

Nie wystepuja poza humusem i darning uzyta do umocnienia skarp.
3. Sprzet.
3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogolne™p.3.
3.2 Sprzet do zdjecia humusu
Do wykonanie robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nie nadajace;j si¢ do
powtornego uzycia nalezy stosowac:
- rowniarki,

- spycharki, topaty, szpadle i1 inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych - w
miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie robdt sprz¢tem zmechanizowanym nie jest
mozliwe,

- koparki 1 samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odleglos¢
wymagajgcg zastosowania takiego sprzetu.

4. Transport.

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”’p.4.

4.2 Transport humusu

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozié¢
transportem samochodowym. Wybor $rodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw
lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. Wykonanie robét.

5.1 Ogolne zasady wykonania robodt

Ogodlne wymagania dotyczace wykonywania robdt podano w ST ,,Wymagania ogo6lne™p.5.
Teren pod budowe drogi w pasie robdt ziemnych powinien by¢ oczyszczony z humusu.
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5.2 Zdjecie warstwy humusu

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego
wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa rob6t (zmienna
grubo$¢ warstwy humusu, sgsiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac reczne
wykonanie robo6t, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych oraz w innych
miejscach wskazanych przez Inzyniera.

Grubos$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokosci
nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami
dokumentacji projektowej, ST lub wskazana przez Inzyniera, wedtug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zagospodarowanie zdjetej warstwy humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami ST
lub wskazaniami Inzyniera.

Zdjety humus nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by¢ przez Wykonawceg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowac humusu w
czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub
innym gruntem nieorganicznym.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoS$ci roboét

Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.6.

6.2 Kontrola usuni¢cia humusu

Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnos$ci usuni¢cia humusu.

7. Obmiar robot.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne” pkt.7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu .

8. Odbior robot.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.8.

9. Podstawa platnosci.

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.9.
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? wykonania robdt obejmuje:

» zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdhuz drogi lub odwiezieniem na
odktad.

10. Przepisy zwiazane.
Poradnik majstra budowlanego.
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D.03 Wykonywanie wykopow w gruntach I-V kategorii.

1. Wstep.

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonywania i odbioru wykopéw w gruntach I-V kategorii pod budowe drogi, parkingow,
chodnikow 1 placu manewrowego.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.

1.3 Zakres objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot ziemnych i
obejmuja:

» wykonanie wykopdw z transportem urobku
1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

2. Materialy ( grunty).
Materiaty nie wystepuja.

3. Sprzet.

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”p.3.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu zar6wno w miejscu jego naturalnego zalegania
jak tez w czasie odspajania, transportu, wbudowania i zagg¢szczania. Sprzet uzywany w
robotach ziemnych musi by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 uzyska¢ akceptacj¢ Inzyniera.
Wykonawca musi wykonywac roboty ziemne przy uzyciu potrzebnej liczby maszyn o
odpowiedniej wydajno$ci. Musza one gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i wymaganiami specyfikacji
technicznych. Sprzet musi by¢ stale utrzymany w dobrym stanie technicznym. Wykonawca
musi réwniez dysponowac sprawnym sprzetem rezerwowym, umozliwiajagcym prowadzenie
robot w przypadku awarii sprzg¢tu podstawowego.

Inzynier poleci usuna¢ z placu budowy sprzet nie odpowiadajacy warunkom kontraktu i
wymaganiom sformutowanym w dokumentacji projektowej oraz specyfikacjach
technicznych. Nalezy stosowa¢ koparki o stosunkowo wysokich wydajnosciach, spycharki i
zageszezarki. Do urobku gruntu stabono$nego nalezy stosowac sprzet lekki (np. koparki
chwytakowe) lub dowolny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera w zaleznosci od organizacji
robot przyjetej przez Wykonawce.

4. Transport.

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”p.4.

Wybor §rodkow transportowych oraz metod transportu musi by¢ dostosowany do kategorii
gruntu, jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu.
Wydajnos¢ srodkow transportu musi by¢ ponadto dostosowana do wydajnos$ci sprzetu
stosowanego do wbudowania gruntu.

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglgdnieniem wymogow
bezpieczenstwa, zardwno w obrebie strefy robét, jak i poza nig. Srodki transportowe
poruszajace si¢ po drogach poza strefg robot ziemnych musza spelnia¢ odpowiednia
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wymagania w zakresie parametrow technicznych charakteryzujacych pojazdy, w
szczegb6lnosci w odniesieniu do gabarytow obcigzenia na o$. Jakiekolwiek skutki finansowe
oraz prawne, wynikajace z niedotrzymania wymienionych powyzej warunkéw obcigzaja
Wykonawce.

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg
roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone
odlegtosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane przez Inzyniera.

5. Wykonanie robot.

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonywania robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne’’p.5.
5.1 Roboty przygotowawcze.

Roboty przygotowawcze — odtworzenie trasy i punktow nalezy wykona¢ zgodnie

z dokumentacja projektowa 1 niniejsza SST oraz poleceniami Inzyniera.

5.2 Odwodnienie pasa robot.

Wykonawca musi wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnig odprowadzenie wod opadowych poza
obszar robdt ziemnych tak aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Odprowadzenie wdd nie moze stwarza¢ szkdd w terenach przyleglych ani nawadniaé
sasiednich odcinkéw robot. Podczas wykonania wykopow poleca si¢ Wykonawcy takie
ksztaltowanie pryzmy odspojonego gruntu, aby nie ulegt on nadmiernemu zawilgoceniu
uniemozliwiajacego jego uzycie. Jezeli w trakcie wykonania robot ziemnych zostang
stwierdzone urzadzenia podziemne nie wykazane w dokumentacji projektowej wowczas
roboty nalezy przerwac i powiadomi¢ o tym fakcie Inzyniera, ktory podejmie decyzje
odno$nie kontynuowania robot.

5.3 Wykonanie wykopow

5.3.1 Wykonanie wykopow.

Wykopy musza by¢ wykonane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna byto
przystapi¢ natychmiast do wykonania kolejnych robot. Wykop systemem mechanicznym przy
pomocy spycharek nalezy wykona¢ do poziomu 30cm ponad planowang rz¢dng robot
ziemnych. Pozostalg warstwe nalezy usung¢ bezposrednio przed wykonaniem podbudowy lub
warstw podsypkowych po uprzednim zageszczeniu podtoza sposobem recznym przy matych
powierzchniach albo spycharkami lub réwniarkami przy powierzchniach wiekszych ( ponad
500m?).

5.4 Zageszczenie gruntu w wykopach.

Zaggszczenie gruntu w wykopach — w podtozu nawierzchni, okreslane jest na podstawie:

- wskaznika zaggszczenia Is

- modutu odksztatcenia E»

- albo innej metody zaakceptowanej przez Inzyniera,

Wskaznik zageszczenia Is, wyznaczony na podstawie badan gestosci objgtosciowej szkieletu
gruntu (Pd) wg BN-77/8931-12 na probkach pobranych z podtoza wykopu oraz maksymalne;j
gestosci objetosciowej (Pds) szkieletu gruntu okreslonej laboratoryjnie dla danego gruntu wg
PN-88/B-04481.

Badania ptytg o $rednicy D > 300mm, na podstawie ktdrego okresla si¢ warto$ci wtdrnego
modutu odksztalcenia E> wg BN-64/8931-02 i stosunku I, do modutow odksztalcenia
wtornego E> do pierwotnego E;.

Zageszczenie gruntu w wykopach 1 miejscach zerowych rob6t ziemnych musi spetniaé
wymagania, dotyczace minimalnej warto$ci wskaznika zageszczenia (Is).

Dla kontroli zageszczenia na podstawie porownania pierwotnego i wtornego modutu
odksztalcenia, wymagania sa nastgpujace:
- dla gruntow sypkich I, < 2,2
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- dla gruntow spoistych I, < 2,0

- modut wtérny E> > 60 Mpa

Liczba badan wskaznika zageszczenia Is lub wtérnego modutu odksztatcenia E> musi by¢
zgodna z normg ,,Drogi samochodowe. Roboty ziemne...” wg BN-72/8931-01 i musi wynosi¢
dla podtoza w wykopach — nie mniej niz 1 do 2 pomiaré6w w przekroju poprzecznym ( w
zaleznosci od szerokosci od wykonywanych pomiaréw co S0m).

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniajg wymaganego
wskaznika zageszczenia, to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do
podanej wartosci Is.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia nie mogg by¢ osiggnigte przez bezposrednie
zageszczenie gruntdw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza,
umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do
zastosowania $rodki, o ile nie sg okreslone w SST, proponuje Wykonawca 1 przedstawia do
akceptacji Inzynierowi.

5.5 Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu
(nadktadu) powyzej rzgdnych robdt ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim
jedynie ruch maszyn wykonujacych te czynno$¢ budowlang. Moze odbywac si¢ jedynie
sporadyczny ruch pojazdow , ktore nie spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu.
Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkow obcigza Wykonawce robot ziemnych.

5.6 Dokladnos¢ wykonania wykopow.

Dopuszcza si¢ nastepujace tolerancje:

» wymiary wykopu w planie nie moga r6zni¢ si¢ od projektowanego wykopu o wiecej
niz £10cm a krawedzie dna wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zatlaman

» roznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robot ziemnych nie moze
przekracza¢ +2cm 1 —3cm

5.7 Urzadzenie odkladu.
Odktad nalezy wykonywa¢ warstwami grubosci 0,5m po oczyszczeniu podioza z ro§linnosci i
humusu. Miejsce musi by¢ zaakceptowane na pisSmie przez Inzyniera i dostosowane do
zakresu prac. Powierzchnie odkladu nalezy wykona¢ ze spadkiem od 2 do 3% w kierunku
mozliwego odptywu wody. O ile to konieczne odktad nalezy odwodni¢ przez wykonanie
rowu odplywowego. Po wykonaniu robot kubaturowych dla celow zasypki nalezy zebraé
czesciowo ziemie¢ z odktadu. Po tej operacji staraniem Wykonawcy odktad nalezy przywrdcic¢
do stanu pierwotnego tzn. wyplantowac teren, odwodni¢ go i zahumusowac¢ warstwg grubosci
Scm z obsianiem. Jezeli odktad jest zlokalizowany na zboczu, nie moze on naruszac
stateczno$ci zbocza.
Otoczenie i skarpy odktadu po zakonczeniu robdt doprowadzi¢ — wyréwnac do stanu
pierwotnego.

6. Kontrola jakosci robot.

Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.6.

6.1 Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopdw polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej. W czasie kontroli
szczegblng uwage nalezy zwrécic na:

» odspajanie gruntdow w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
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zapewnienie statecznosci skarp,

odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,

YV V V

doktadno$¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie),
» zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie .

7. Obmiar robot.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne” pkt.7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1m? (metr szeécienny) wykonanego wykopu.

8. Odbior robot.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.8.

9. Podstawa platnosci.

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.9.
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 wykopow w gruntach I-V kategorii obejmuje:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
e oznakowanie robot,

e wykonanie wykopu z transportem urobku na odklad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie 1 wytadunek,

e odwodnienie wykopu na czas wykonywania,
e zageszczenie powierzchni wykopu,

e przeprowadzenie pomiarow 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne;j,

e rozplantowanie urobku na odktadzie,
e wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych,
e urzadzenie, zagospodarowanie i rekultywacje terenu odktadu,

e prace odbiorcze.

10. Przepisy zwiazane.

10.1 Normy
PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow.
BN-72/8931-01 Budowle drogowe i kolejowe, Roboty ziemne, Drogi samochodowe.

Roboty ziemne. Nazwy, okreslenia, wymagania i badania.
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D.04 Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podloza

1. Wstep.

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonywania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i
zageszezaniem podtoza gruntowego pod budowe drogi, parkingéw, chodnikow i placu
manewrowego.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z:
- wykonaniem koryta wraz profilowaniem i zaggszczeniem podtoza pod jezdnig, parkingi,
plac oraz chodnika

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami 1
wytycznymi.

1.5 Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, SST 1 poleceniami Inzyniera.

2. Materialy.
Nie wystepuja.

3. Sprzet.

3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogolne”p.3.

3.2 Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykazaé

si¢ mozliwos$cig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawionym lemieszem; Inzynier moze
dopusci¢ wykonanie koryta 1 profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z
lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu
podioza.

4. Transport.
4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”’p.4.

5. Wykonanie robot.

5.1 Ogolne zasady wykonania robdt

Ogodlne wymagania dotyczace wykonywania robdt podano w ST ,,Wymagania ogolne™p.5.
5.2 Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania
podioza bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robo6t

nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszczania podtoza jest mozliwe wytacznie za zgodg Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym 1 zaggszczonym podtozu
nie moze odbywa¢ si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej
warstwy nawierzchni.

5.3 Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie 1 profilu powinny by¢
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi 1 w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciggni¢cie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie wiekszych
niz co 10 metroéw.

Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzone sg roboty i do trudnos$ci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Sposob wykonania
musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na
odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie i zaggszczenie poditoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt.
5.4.

5.4 Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca si¢, aby
rze¢dne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne
podioza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony 1 wystepuja zanizenia poziomu w
podtozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na
glebokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajgcy wymagania
obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilo$ci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokos$ciowych 1 zagesci¢ warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika
zageszczenia.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny sposoéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczenia. Zaggszczenie
podtoza nalezy kontynuowac do osiggni¢cia wskaznika zageszczenia wymaganego projektem.
Wskaznik zaggszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Wilgotnos$¢ gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;j
z tolerancjg od —20% do +10%.

5.5 Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu musi by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i1 zaggszczaniem podtoza nastapi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozlozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli
wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu
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podioza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapito wskutek zaniedban Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny
koszt.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt.6.
6.2 Badania w czasie robot

6.2.1 Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i
zageszezenia koryta 1 wyprofilowanego podtoza podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i
wyprofilowanego podtoza

Lp. Wyszczegblnienie badan Minimalna cze¢stotliwos¢
1 pomiardw badan i pomiaréw

1 Szerokos$¢ koryta 10 razy na 1 km

Réwnos¢ podtoza co 20 m na kazdym pasie ruchu
Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne” 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokosciowe co 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach

6 Uksztattowanie osi w planie” co 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach

7 Zageszcezenie, wilgotnos¢ w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
gruntu podioza rzadziej niz raz na 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych 1 uksztattowania osi w planie nalezy wykonac
w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2 Szerokos$¢ koryta (profilowanego podloza)

Szerokos¢ koryta 1 profilowanego podtoza nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanego
o wiecej niz +10 cm 1 -5 cm.

6.2.3 Rownos¢ koryta (profilowanego podloza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg
zgodnie z normg BN-68/8931-04 [4]. Nierownos$ci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa
tatg. Nierownosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.4 Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowg z tolerancjg + 0,5%.

6.2.5 Rzedne wysokosSciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub profilowanego podtoza i1 rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6 Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz+ 5 cm .
6.2.7 Zageszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zageszczenia koryta i profilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mniejszy od podanego przez projektanta.

Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotno$¢
gruntu podloza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od —20% do +10%.
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6.3 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego
podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co
najmniej 10 cm, wyrdOwnanie i powtorne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt.7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. Odbior robot.

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty

wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci.

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogo6lne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt.9.
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad,
- profilowanie dna koryta lub podtoza,

- zageszczenie,

- utrzymanie koryta lub podtoza,

- przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji

techniczne;.

10. Przepisy zwiazane.

10.1 Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia
nawierzchni

podatnych i podloza przez obciagzenie ptyta.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni
planografem i tata.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robo6t

D.0S Wykonanie warstwy odsaczajacej

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
z wykonaniem warstwy odsaczajacej pod projektowang konstrukcje nawierzchni drogi,
parkingdw, chodnikéw i placu manewrowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem warstwy odsaczajacej z piasku.

Zakres robdt obejmuje wykonanie:

e warstwy odsaczajacej grub. 15 cm z piasku na projektowanej jezdni, placu i parkingu,

e warstwy odsaczajacej grub. 10 cm z piasku na projektowanym chodniku
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.
1.5. Ogolne wymagania dotyczgce Robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robot, ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. Materialy

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
,» Wymagania og6élne’p.2.

2.1. Wymagania dla materialéw kamiennych

Wymagania dla materialow przestawiono w tabeli 1.

Tabela 1. Wymagania dla piasku

Lp. Wiadciwosci Wymagania
1. | Sktad ziarnowy wg PN-B-06714/15
zawarto$¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm oznaczona metoda na 5,0
mokro lub mieszana, % masy, nie wigcej niz
zawarto$¢ nadziarna powyzej 2 mm, % masy, nie wigcej niz 15,0
2. | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych wg PN-B-06714/12, % masy, nie 0,1
wiece] niz
3. | Wskaznik piaskowy wg BN-64/8931-01, wigkszy niz 65
4. | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy wg PN-B-
06714/26, barwa cieczy nie ciemniejsza niz wzorcowa
5. | Wskaznik wodoprzepuszczalnosci, m/dobe, nie mniej niz 8,0

2.2. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo nie jest wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowe, powinno by¢
sktadowane na rownym i1 utwardzonym podiozu oraz powinno by¢ zabezpieczone przed
zmieszaniem z innymi materiatami i zanieczyszczeniami.
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3. Sprzet
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”p.3.
Do wykonania warstwy odsaczajacej nalezy stosowac nastgpujace rodzaje sprzgtu:

e rowniarki do roztozenia kruszywa,
e walce statyczne,

e plyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne w miejscach trudnodostgpnych.

4. Transport

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”p.4.
Transport materiatu moze odbywac si¢ dowolnymi samochodami samowytadowczymi w
sposob zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem lub zawilgoceniem.

5. Wykonanie Robot

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonywania robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne’’p.5.
5.1. Przygotowanie podloza

Warstwa odsaczajaca lub odcinajaca powinna by¢ wytyczona w sposdb umozliwiajacy jej
wykonanie zgodnie z Dokumentacjg Projektowg lub wg zalecen Inzyniera z tolerancjami
okreslonymi w niniejszej ST.

Paliki 1 szpilki do prawidtowego uksztattowania warstwy odsgczajacej lub odcinajacej
powinny by¢ przygotowane wczesniej. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione wzdhuz osi
drogi 1 w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposob uzgodniony z Inzynierem.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkdéw do
wytyczania robot w odstepach nie wiekszych niz 10 m.

5.2. Wbudowanie i zageszczenie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu
réwniarek, z zachowaniem wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych. Grubos¢
roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnigto
grubo$¢ nie wigksza niz 20 cm. W miejscach, gdzie widoczna jest segregacja kruszywa nalezy
przed zaggszczeniem wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wiasciwosciach.
Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystapi¢ do jej zaggszczania.
Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi 1 stopniowo
przesuwaé pasami podtuznymi czgsciowo naktadajacymi si¢ w kierunku jej osi. Zageszczanie
warstwy o jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpoczac¢ si¢ od nizej potozone;j
krawedzi 1 przesuwac pasami podluznymi w strone wyzej potozonej krawedzi. Nierownosci 1
zaglebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyrownywane na biezgco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu, az do otrzymania rownej
powierzchni.

W miejscach niedostgpnych dla walcéw zageszczanie wykonywaé przy pomocy plyt
wibracyjnych lub ubijakow mechanicznych.

Zaggszczanie nalezy kontynuowac az do osiggni¢cia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego
od 1,00 wg normalnej proby Proctora przeprowadzonej zgodnie z PN-B-04481. Wskaznik
zageszczenie nalezy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Wilgotnos$¢ kruszywa w czasie zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancjg + 2%. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza o wiecej niz 2% od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy przesuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. Gdy
wilgotnos¢ kruszywa jest nizsza o wigcej niz 2% od wilgotno$ci optymalnej, kruszywo nalezy
zwilzy¢ okre$long ilo$cig wody i rownomiernie wymieszac.
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6. Kontrola jakosci Robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt.6.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania warstwy odsaczajacej 1 wyniki tych badan przedstawic
Inzynierowi w celu akceptacji materiatéw. Badania te powinny obejmowac wszystkie
wlasciwosci kruszywa okreslone w pkt. 2.1.

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajacej lub odsaczajacej okreslony wg BN-77/8931-12
nie powinien by¢ mniejszy od 1. Wskaznik zageszczenia nalezy bada¢ 2 punktach na dziennej
dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 600m?>.

7. Obmiar robot.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt.7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) warstwy odsaczajacej odpowiednie;
grubosci, 15¢m dla drogi, placu i parkingéw oraz 10cm dla chodnikow.

8. Odbior robot.

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.S8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki
pozytywne.

9. Podstawa platnosci.

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.9.
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- ukfadanie warstwy odsaczajace;,

- zageszczenie,

- utrzymanie,

- przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne;.

10. Przepisy zwiazane.

8.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

2.BN-77/8931-12  Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zagg¢szczenia gruntu.

3. PN-B-06714/15  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.

4. PN-B-06714/12  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
obcych.

5. BN-64/8931-01  Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

6. PN-B-11111 Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych i kolejowych.
Zwir i mieszanka.
7. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni

drogowych. Piasek.
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D.06 Podbudowa z kruszywa lamanego

1. Wstep.

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej ( SST )

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie pod
projektowang konstrukcje nawierzchni drogi, parkingdw i placu manewrowego.

1.2 Zakres stosowania ( SST )

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stanowig wymagania dotyczace robot zwigzanych z
wykonaniem warstw podbudowy i obejmuja:

- wykonanie podbudowy grubo$ci 25cm z kamienia

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robot, ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. Materialy.

2.1 Wymagania ogdlne dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
»Wymagania ogdlne”p.2.

2.2 Kruszywo

Nalezy stosowac kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub
kamieni narzutowych i otoczakow albo ziaren zwiru wigkszy od 8 mm.

Kruszywo musi by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i domieszek gliny.

2.3 Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa ( mieszanki kruszyw), okreslona wg normy PN - 91/B -
06714/15 musza leze¢ pomigdzy odpowiednimi krzywymi granicznymi podanymi w tabeli 1.
Tabela 1 - Uziarnienie kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie

Sito kwadratowe Przechodzi przez sito
[mm] [“o]
63 100
31,5 78 — 100
16 58 — 87
8 42 -170
4 30-54
2 21-41
0,5 10-23
0,075 3-10

Krzywa uziarnienia kruszywa musi by¢ ciggta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Frakcje
kruszywa przechodzace przez sito 0,075 mm nie moga by stanowi¢ wiecej niz 65 % frakcji

przechodzacej przez sito 0,5 mm.
2.4 Wlasciwosci kruszywa

Kruszywo musi spetnia¢ wymagania okre$lone w tabeli 2.
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Tabela 2 Zawarto$¢ w procentach obliczonych masowo

Wymagania
Kruszywa tamane Badania

Lp Wys’zgzegé!nienie Podbudowa wedhug

whasciwosci zasadnicza |pomocnicz
a

1 | Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % [od2do 10 [od2do 12 |PN-B-06714-
(m/m) 15 [3]

2 | Zawarto$¢ nadziarna, % (m/m), nie wigcej niz |5 10 PN-B-06714-

15 [3]

3 | Zawartos$¢ ziarn nieforemnych %(m/m), nie 35 40 PN-B-06714-
wiecej niz 16 [4]

4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, 1 1 PN-B-04481
%(m/m), nie wigcej niz [1]

5 | Wskaznik piaskowy po piecio-krotnym od 30 do od 30 do BN-64/8931-
zageszczeniu metoda I lub II wg PN-B-04481, |70 70 01 [26]

%

6 |Scieralnos¢ w bebnie Los Angeles PN-B-06714-
a) $cieralno$¢ catkowita po pelnej liczbie 35 50 42 [12]
obrotéw, nie wigcej niz 30 35
b) Scieralno$¢ czgsciowa po 1/5 pelnej liczby
obrotéw, nie wiecej niz

7 | Nasigkliwo$¢, %(m/m), nie wiecej niz 3 5 PN-B-06714-

18 [6]

8 | Mrozoodporno$¢, ubytek masy po 25 cyklach PN-B-06714-
zamraza- 5 10 19 [7]
nia, %(m/m), nie wiecej niz

9 |Rozpad krzemianowy 1 zela- PN-B-06714-
zawy tacznie, % (m/m), nie wigcej niz - - 37 [10]

PN-B-06714-
39 [11]

10 | Zawarto$¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na PN-B-06714-
SOs, %(m/m), nie wiecej niz 1 1 28 [9]

11 | Wskaznik no$nosci wnes mieszanki kruszywa,

%, nie mniejszy niz:
a) przy zageszczeniu Is > 1,00 80 60 PN-S-
b) przy zageszczeniu Is > 1,03 120 - 06102[21]

2.5. Zrodla materialow

Wszystkie materiaty uzyte do budowy muszg pochodzi¢ tylko ze zrodet uzgodnionych i

zatwierdzonych przez Inzyniera.

Zrédta materiatéw musza byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed
rozpoczeciem robot. Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi wyniki badan

laboratoryjnych i1 reprezentatywne probki materiatow.

3. Sprzet.
3.1 Wymagania ogolne dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST ,,Wymagania ogélne™p.3.
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3.2 Sprzet do wykonania warstwy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Do wykonania robot nalezy stosowac:

- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia
dozujace kruszywo i wodg,

- dowolny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera, do rozktadania materiatu 1
wyprofilowania warstwy,

- zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne, mate walce wibracyjne.

4. Transport.

4.1 Wymagania ogolne dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”’p.4.

4.2 Transport kruszywa

Transport kruszywa powinien odbywac si¢ w sposob przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu
1 rozsegregowaniu.

5. Wykonanie robdét.

5.1 Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowe powinno spetnia¢ wymagania okre$lone w SST ,,Koryto wraz z
profilowaniem i zageszczeniem podtoza” i SST ,,Roboty ziemne™ .

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

Zis5 <5 (1)

w ktorym:

Dis - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub
warstwy odsgczajacej, w milimetrach,

dgs -wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza, w
milimetrach.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztalttowania podbudowy powinny by¢ wczesniej

przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi,

lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggni¢cie sznurkéw lub linek do

wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 m.

5.2 Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy

wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na

konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez

mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od

razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i

wysychaniu.

5.3 Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby

jej ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubosé

pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa

podbudowy powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajacy osiggni¢cie wymaganych

spadkow 1 rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jedne;j

warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z
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zachowaniem wymaganych spadkéw i1 rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy
kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.
Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadac¢ wilgotnos$ci
optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II).
Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej
wartos$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong ilo$cig wody 1 rGwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o
10% jej warto$ci, mieszanke nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadac
przyjetemu poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1.

5.5 Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgodg Inzyniera, gotowa
podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego
utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt.6.

6.2 Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu
akceptacji materialdéw. Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone w
pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3 Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw

stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ badan

Maksymalna

Minimalna  liczba . )
powierzchnia

badan na dziennej
Lp. | Wyszczegodlnienie badan dzialce roboczej POdb_UdOWY przy-
padajaca na jedno

badanie (m?)

1 Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotno$¢ mieszanki 2 600

3 | Zaggszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m?

4 |Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej
pkt 2.3.2 zmianie kruszywa

6.3.2 Uziarnienie mieszanki
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Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki
nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki
badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3 Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotnos$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4 Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywaé si¢ az do osiggnigcia wymaganego
wskaznika zaggszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole
zageszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i1 nie
rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wedhug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé¢ za prawidlowe, gdy
stosunek wtérnego modutu E> do pierwotnego modutlu odksztatcenia E; jest nie wiekszy od
2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

£
E,

< 22

6.3.5 Wlasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac¢ ocen¢ wszystkich wlasciwosci okreslonych w SST.
Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w
obecnosci Inzyniera.

6.4 Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1 Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano
w tab.4.

Tablica 4. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegolnienie badan i Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw
pomiaréw
1 Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Rownos¢ podtuzna w sposob ciagly planografem albo co 20 m fatg na
kazdym pasie ruchu
3 Ro6wnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne™® 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe co 100 m
6 Uksztattowanie osi w planie*’ co 100 m
7 Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m?
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?
8 Nos$nos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000
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- ugiecie sprezyste m
co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i1 uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢
w punktach gtownych tukéw poziomych.

6.4.2 Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze r6znic¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm,
-5 cm.

6.4.3 Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg lub planografem, zgodnie z
BN-68/8931-04 [28].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Nieréwnosci podbudowy nie mogg przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

6.4.4 Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa, z tolerancja + 0,5 %.

6.4.5 Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6 Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza

O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej
niz+ 5 cm.

6.4.7 Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podloza

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ rdzni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.5 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1 Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wieksze odchylenia od okreslonych w
punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co
najmniej 10 cm, wyroOwnane 1 powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm 1
nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt
poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng grubos¢ do potowy szerokosci
pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtoérne zageszczenie.

6.5.2 Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednig glebokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupetnione
nowym materiatem o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnane i ponownie zageszczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych rob6t nastapi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3 Niewlasciwa nosnos$¢ podbudowy
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Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie
roboty niezb¢dne do zapewnienia wymaganej nos$nosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
no$nosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robot przez Wykonawce
podbudowy.

7. Obmiar robot.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt.7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest metr kwadratowy 1m2 wykonanej warstwy podbudowy
odpowiedniej grubosci.

8. Odbior robot.

8.1 Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.S8.

8.2 Odbioér robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly wyniki

pozytywne.

9. Podstawa platnosci.

Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.9.
Cena jednego metra kwadratowego wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

- sprawdzenie i ewentualna naprawa podloza,

- dostarczenie kruszywa 1 wyprodukowanie mieszanki,

- transport mieszanki kruszywa na miejscu wbudowania,

- roztozenie 1 wyprofilowanie 1 zageszczenie mieszanki kruszywa,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
techniczne;.

10. Przepisy zwiazane.

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen obcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn
PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwo$ci
PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednia
8.  PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci
zanieczyszczen organicznych
9.  PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda
bromowa
10.  PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
11.  PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

Nownhkw
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10.2. Inne dokumenty
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PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie

PN-B-11115

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113

PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

Los Angeles

Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne z zuzla stalowniczego do
nawierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa 1 nawierzchnia z thucznia
kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do nawierzchni
drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie plyta

Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i
fata

Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢¢ podatnych ugigciomierzem
belkowym

Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i1 pétsztywnych, IBDiM - Warszawa

1997.
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D.07 Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej i plyt azurowych

1.Wstep.

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonywania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni jezdni, parkingéw,
placu manewrowego oraz chodnika i opaski.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni jezdni, parkingdw, placu manewrowego oraz chodnika i opaski
wokot budynku z kostki brukowej betonowe;:

- czerwonej grubosci 8 cm na podsypce cementowo — piaskowej grubosci 4cm dla jezdni,
parkingdw oraz placu manewrowego

- szarej grubos$ci 6¢cm na podsypce cementowo — piaskowej grubosci 3cm dla chodnikow 1 opaski
wokot budynku

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robot, ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2.Materialy.

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatoéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
»Wymagania ogdlne”p.2.

2.2 Betonowa kostka brukowa.

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu chodnikoéw wg zasad niniejszej ST s3:
- kostka brukowa betonowa czerwona

- kostka brukowa betonowa szara

- plyty azurowe

- piasek na podsypke i do zapraw

- cement do zaprawy

- woda

2.2.1. Aprobata techniczna
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przez uprawniong jednostke.

2.2.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknig¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gérna kostek powinna by¢ rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne 1 proste,
wklesnigcia nie powinny przekracza¢ 2 mm dla kostek o grubosci < 80 mm.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni jezdni drég, parkingdw i placu manewrowego stosowaé betonowa
kostke brukowa czerwong o grubosci 8cm.
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Do wykonania nawierzchni chodnika stosowa¢ betonowa kostke brukowa szarg o grubosci
6cm.
Tolerancje wymiarowe wynosza:

- na dhugosci + 3 mm,
- na szerokosci + 3 mm,
- na grubosci + 5 mm.

2.2.4. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
Betonowe kostki brukowe powinny mie¢ cechy fizykomechaniczne okreslone w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Lp. Cechy Wartos¢
1 | Wytrzymato$§¢ na S$ciskanie po 28 dniach, MPa, co
najmniej 60
a) $rednia z szesciu kostek 50
b) najmniejsza pojedynczej kostki
2 | Nasigkliwo$¢ woda wg PN-B-06250 [2], %, nie wigce]j niz 5

3 [Odpornos¢ na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania, wg
PN-B-06250 [2]:

a) pekniecia probki brak
b) strata masy, %, nie wigcej niz 5
c) obnizenie wytrzymato$ci na $ciskanie w stosunku do
wytrzymatosci 20

probek nie zamrazanych, %, nie wigcej niz

4 |Scieralno$¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1],
mm, nie wigcej niz

3.Sprzet.

3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogolne”p.3.

3.2 Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie z kostki brukowej wykonywacé rgcznie.

Jesli powierzchnie sg duze, a kostki brukowe maja jednolity ksztatt i kolor, mozna stosowac
mechaniczne urzadzenia uktadajace. Urzadzenie sktada si¢ z wozka i chwytaka sterowanego
hydraulicznie, stuzgcego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich utozenia.
Do zaggszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

4.Transport

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”’p.4.

4.2 Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sg warstwowo na palecie. Po
uzyskaniu wytrzymato$ci betonu min. 0,7 wytrzymato$ci projektowanej, kostki przewozone
sg na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w foli¢ 1 spina tasmg stalowa, co
gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.
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Kostki betonowe mozna réwniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych
producenta.

5.Wykonanie robét

5.1 Ogolne zasady wykonania robét

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonywania robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne’’p.5.
5.2 Podsypka

Na podsypke nalezy stosowac¢ piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-B-06712 [3].
Grubos¢ podsypki po zageszczeniu powinna wynosi¢ 4cm dla jezdni drég, parkingdéw i placu
manewrowego oraz 3cm dla chodnika. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zaggszczona i
wyprofilowana.

5.5. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych i plyt betonowych

Z uwagi na réznorodnos$¢ ksztattow i kolorow produkowanych kostek, mozliwe jest utozenie
dowolnego wzoru - wczedniej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zaakceptowanego
przez Inzyniera.

Kostke i ptyty uktada si¢ na podsypce lub podtozu piaszczystym w taki sposdb, aby szczeliny
miegdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Nalezy uktadac¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowane;j
niwelety chodnika, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetic¢ piaskiem, a nastepnie zamies¢ powierzchnig
utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania
nawierzchni chodnika.

Do ubijania ulozonych nawierzchni, stosuje si¢ wibratory plytowe z ostong z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy
prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednocze$nie w kierunku
poprzecznym ksztaltek.

Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek i ptyt nie wolno uzywac walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetni¢ szczeliny materiatlem do wypetnienia i zamie$¢
nawierzchni¢. Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji - moze by¢
zaraz oddany do uzytkowania.

6.Kontrola jakosci robot

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt.6.

6.2 Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek
brukowych posiada aprobat¢ techniczna.

6.3 Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podloza

Sprawdzenie podiloza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowa i
odpowiednimi ST.
Dopuszczalne tolerancje wynosza dla:
- glebokosci koryta:
— o0 szerokosci do 3 m: +1 cm,
- o szerokosci powyzej 3 m: £ 2 cm,
- szerokosci koryta: £ 5 cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i1 wymaganych spadkéow poprzecznych i
podituznych polega na stwierdzeniu zgodno$ci z dokumentacjg projektowa oraz niniejsza SST.
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6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Sprawdzenie prawidtowos$ci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega
na stwierdzeniu zgodno$ci wykonania z dokumentacjg projektowa oraz wymaganiami
niniejszej SST:

- pomierzenie szeroko$ci spoin,

— sprawdzenie prawidlowosci ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidlowosci wypetienia spoin,

- sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Sprawdzenie rownos$ci nawierzchni

Sprawdzenie rowno$ci nawierzchni przeprowadzac¢ nalezy lata co najmniej raz na kazde 150
do 300 m? ulozonej nawierzchni i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz raz na 50
m chodnika. Dopuszczalny przeswit pod tatg 4 m nie powinien przekracza¢ 1,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podluznego

Sprawdzenie profilu podluznego przeprowadza¢ nalezy za pomocg niwelacji, biorac pod
uwage punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety w punktach zatamania niwelety nie moga przekraczac
+3 cm.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywac¢ nalezy szablonem z poziomica, co najmniej
raz na kazde 150 do 300 m? nawierzchni i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co
50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu wynosza + 0,3%.

7.0bmiar robot.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt.7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni

8. Odbior robot.

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki

pozytywne.

9. Podstawa platnosci.

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogo6lne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt.9.
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z brukowej kostki betonowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

- wykonanie podsypki,

— ulozenie kostki brukowej i1 ptyt wraz z zaggszczeniem i wypekieniem szczelin,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.
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10. Przepisy zwiazane

10.1 Normy
1. PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczanie $cieralno$ci na tarczy
Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykty
3. PN-B-06712  Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad,
wymagania i ocena zgodnosci
PN-B-32250  Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw
6. BN-68/8931- Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika
01 piaskowego.

N

D.08 Krawezniki betonowe

1. Wstep.

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ( SST ) s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru rob6t zwigzanych z ustawieniem kraweznikoéw betonowych dla obramowania
jezdni.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna ( SST ) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
ustawieniem kraweznikoéw i obejmuja:

- kraweznik o wym. 15x30 na lawie betonowej z oporem

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robot, ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. Materialy.

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
»Wymagania ogdlne”p.2.

2.2 Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi przy uktadaniu krawg¢znikow betonowych s3:

2.2.1 Krawezniki betonowe

Stosowane krawezniki betonowe powinny by¢ wykonane z betonu klasy B-30 i musza
odpowiada¢ wymaganiom norm BN-80/6775-03/01 i BN-80/6775-03/04 oraz posiada¢ atest
producenta dla kazdej dostarczonej na budowg partii kraweznikoéw.

Beton uzyty do produkcji elementow prefabrykowanych powinien spetniaé nastgpujace
warunki:

- nasigkliwo$¢ <4%,

- Scieralnos¢ na tarczy Boehmego — 3mm,

- mrozoodporno$¢, zgodnie z PN-88/B-06250.
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Powierzchnie kraweznikéw powinny by¢ gtadkie, bez rowkow, pekniec i rys. dopuszcza si¢
drobne pory jako pozostatosci po pecherzykach powietrza i po wodzie, ktérych glebokos¢ nie
powinna przekracza¢ Smm. Zacieranie elementow po wyjeciu ich z formy jest
niedopuszczalne. Krawedzie stykow montazowych powinny by¢ bez szczerb.
Dopuszczalne odchytki wymiarow kraweznikow:

- na dlugos$ci £8 mm,

- na szerokos$ci 1 wysokos$ci 3 mm

Krawezniki nalezy sktadowaé w pozycji wbudowania. Sktadowanie krawe¢znikéw powinno
by¢ takie, aby zabezpieczy¢ je przed uszkodzeniem mechanicznym i przed wptywem
szkodliwych czynnikow zewnetrznych na beton.

2.2.2 Cement

Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim marki nie nizszej niz
,»35” wg PN-88/B-30000 [8].

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [10].

2.2.3 Kruszywo

Nalezy stosowaé kruszywa wg PN-86/B-06712 [6] w sposob odpowiadajacy wymaganiom
PN-88/B-06250 [3].

Kruszywo nalezy przechowywaé¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z kruszywami innych asortymentow, gatunkéw i marek.
2.2.4 Woda

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” 1 odpowiada¢ wymaganiom PN-88/B-32250 [9].

2.3 Materialy na podsypke i do zapraw

Piasek na podsypke cementowo-piaskowg powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-86/B-
06712 [6], a do zaprawy cementowo-piaskowej PN-79/B-06711 [5].

Cement na podsypke powinien by¢ cementem portlandzkim marki nie mniejszej niz ,,25”, a
do zaprawy betonowo-piaskowej marki nie mniejszej niz ,,35".

2.4 Materialy na lawy

Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowac¢ beton klasy B 10 wg PN-88/B-06250 [3],
ktorego sktadniki powinny odpowiada¢ wymaganiom punktu 2.2.

3. Sprzet.

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”p.3.

3.2 Sprzet do ustawiania kraweznikow

Roboty wykonuje si¢ r¢cznie przy zastosowaniu:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-
piaskowej

- wibratorow ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych

4. Transport.

4.1 Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”p.4.

4.2 Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi.
Krawezniki betonowe uktada¢ nalezy na §rodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunki jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ 1 uszkodzeniami w
czasie transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawac poza $ciany $rodka transportowego
wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.3 Transport pozostalych materialow
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Transport cementu powinien si¢ odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [10].
Kruszywa ( piasek, zwir, thuczen ), mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu ( np.
samochodami skrzyniowymi lub samochodami wywrotkami ), w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas
transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne -
przed rozpyleniem.

5. Wykonanie robét

5.1 Ogolne zasady wykonania robét

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonywania robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne’’p.5.
5.2 Wykonanie koryta pod lawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-68/B-06050 [2]

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglgdnieniem w
szeroko$ci dna wykopu ew. konstrukeji szalunku.

Wskaznik zaggszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97
wedlug normalnej metody Proctora.

5.3 Wykonanie law

Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [17].

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub
bezposrednio w korycie powinien by¢ wyrownywany warstwami. Betonowanie taw nalezy
wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251 [3], przy czym nalezy stosowac co 50
cm szczeliny dylatacyjne.

5.4 Ustawienie kraweznikow betonowych

5.4.1 Zasady ustawiania kraweznikow

Swiatto ( odleglosé gornej czesci kraweznika od jezdni ) powinno byé zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej. Zewnetrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢
po ustawieniu kraweznika obsypana piaskiem, zwirem, thuczniem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Ustawienie kraweznikow powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [17].

5.4.2 Ustawienie kraweznikow na lawach betonowych

Ustawienie kraweznikow na fawach betonowych wykonuje si¢ na podsypce cementowo-
piaskowej o grubosci 5 cm po zaggszczeniu.

5.4.3 Wypelnianie spoin

Spoiny kraweznikdéw nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypetnié¢
zaprawg cementowo-piaskowa, przygotowang w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kraweznikow
zaprawa cementowo-piaskowa stosuje si¢ wytacznie do kraweznikéw ustawionych na tawach
betonowych.

6. Kontrola jakos$ci robot

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt.6.

6.2 Badania w czasie robot

6.2.1 Sprawdzenie koryta pod lawe

Nalezy sprawdzi¢ wymiary koryta oraz zaggszczenie podtoza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi + 2 cm.

6.2.2 Sprawdzenie law

Przy wykonaniu faw badaniu podlegaja:

a) Zgodnos$¢ profilu podluznego gérnej powierzchni taw z dokumentacja projektowa.
Profil podtuzny gornej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweleta.
Dopuszczalne odchylenia mogg wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m tawy.
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b) Wymiary taw
Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwdch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m
tawy. Tolerancje wymiaréw wynoszg:

e dla wysokosci + 10 % wysokosci projektowanej

o dla szerokos$ci tawy £ 10 % szerokos$ci projektowane;j
C) Rownosé gornej powierzchni taw
Rownos¢ gornej powierzchni taw sprawdza si¢ przez przylozenie w dwoch punktach, na
kazde 100 m tawy, trzymetrowej laty.
Przeswit pomigdzy gérng powierzchnig tawy i przytozong tata nie moze przekraczaé¢ 1 cm.
d) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ + 2 cm
na 100 m wykonanej tawy
6.2.3 Sprawdzenie ustawienia kraweznikow
Przy ustawieniu kraweznikéw nalezy sprawdzac:
a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikow w poziomi od linii projektowanej, ktore
wynosi = 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika
b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety
projektowanej, ktore wynosi = 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika
¢) rownos$¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzana przez przylozenie w dwoch
punktach na kazde 100 m kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomi¢dzy gorng
powierzchnig kraweznika 1 przytozong fatg nie moze przekracza¢ 1 cm.
d) doktadno$¢ wypetniania spoin bada si¢ co 10 metrow. Spoiny muszg by¢ wypelnione
catkowicie na peing glebokos¢.

7. Obmiar robot.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt.7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest 1 m ( metr ) ustawionego kraweznika betonowego.

8. Odbior robot.

8.1 Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

8.2 Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- wykonanie koryta pod tawe

- wykonanie tawy

- wykonanie podsypki

9. Podstawa platnosci.

9.1 Ogodlne wymagania dotyczace postawy platnosci

Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.9.
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m obejmuje:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie na miejsce wbudowania materiatow,



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robo6t

- wykonanie wykopu pod tawg,
- ew. wykonanie szalunku,

- wykonanie fawy,

- ustawienie krawgznikow na podsypce ( piaskowej lub cementowo - piaskowej ),
- wypehienie spoin krawegznikéw zaprawa,
- ew. zalanie spoin masg zalewowa,

- pielegnacje spoin,

- zasypanie zewngtrznej §ciany kraweznika gruntem i ubicie,
- przeprowadzenie wymaganych pomiarow i badan.

10. Przepisy zwiazane.

10.1 Normy
PN-88/B-04320
PN-68/B-06050
PN-88/B-06250
PN-63/B06251
PN-79/B-06711
PN-86/B-06712
PN-80/B-10021

geometrycznych

Cement. Odbiorcza statystyczna kontrola jakosci
Roboty ziemne budowlane

Beton zwykty

Roboty betonowe i zelbetowe

Kruszywo mineralne. Piasek do betonow 1 zapraw
Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

Prefabrykaty budowlane z betonu Metody pomiaru cech

PN-B-19701 (EN 197-1) “Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena

zgodnosci”.
PN-88/B-32250
BN-88/6731-08
BN-74/6771-04
BN-87/6774-01
pospotka
BN-84/6774-02
drogowej
BN-87/6774-04
Piasek

BN-80/6775-03/01

Materiaty budowlane. Woda do betonow i1 zapraw

Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe - masa zalewowa

Kruszywo mineralne do nawierzchni kolejowych i drogowych. Zwir i
Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do nawierzchni

Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,

parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i1 badania
BN-80/6775-03/04  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingoéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki 1 obrzeza

BN-64/8845-02

Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru

10.2 Inne dokumenty
Katalog powtarzalnych elementéw drogowych ( KPED ) Transprojekt Warszawa, 1979 i1 1982

T.
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D.09 Betonowe obrzeza chodnikowe

1. Wstep.

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robo6t zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego do wykonania
opaski wokot budynku hali, obramowania chodnikow.

1.2 Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego i obejmuja:

- ustawienie obrzezy betonowych o wym. 6x20cm

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robot, ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. Materialy.

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST

»Wymagania ogdlne”p.2.

2.2 Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu obrzezy betonowych wg. zasad niniejszej SST s3:

2.2.1 Obrzeza betonowe

Obrzeza betonowe o wym. 6x20x100cm gatunku I powinny by¢ wykonane z betonu klasy B-

30 i spetnia¢ warunki zawarte w normach BN-80/036775-03/01 1 BN-80/6775-03/04. Kazda

dostarczona partia obrzezy betonowych na budowe powinna posiadac¢ atest producenta. Beton

uzyty do elementow prefabrykowanych powinien charakteryzowac si¢ nasigkliwoscia <4%

oraz mrozoodpornoscig i wodoszczelnoscig zgodnie z normg PN-88/B-06250.

Dopuszczalne odchylki wymiarow obrzezy:

- na dlugosci £8mm,

- na szeroko$ci 1 wysoko$ci £3mm.

Dopuszczalne wady i1 uszkodzenia obrzezy:

- wklestos¢ lub wypuktos¢ powierzchni i krawedzi — 2mm,

- szczerby i uszkodzenia krawedzi 1 narozy ograniczajacych powierzchnie gorne (Scieranie)
— niedopuszczalne.

Obrzeza nalezy sktadowa¢ w pozycji budowania.

Sktadowanie obrzezy powinno by¢ zorganizowane w sposob chronigcy material przed jego

uszkodzeniem mechanicznym 1 przed wptywem ewentualnych, szkodliwych czynnikow

zewngtrznych na beton.

Tablica 1. Wymiary obrzeza

Rodzaj obrzeza Wymiary obrzezy, cm
1 b h

On 75 6 20

100 6 20
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75 8 30 3
Ow 90 8 24 3
100 8 30 3

2.3 Skladowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedlug rodzajow i1 gatunkoéw. Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktadac
z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o wymiarach co najmniej: grubo$¢ 2,5
cm, szerokos$¢ Scm, dtugos¢ minimum 5 cm wigksza niz szeroko$¢ obrzeza.

2.4 Beton i jego skladniki

Do produkcji obrzezy nalezy stosowa¢ beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B-30.

2.5 Materialy do zaprawy

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w

SST ,,Krawezniki betonowe” .

3. Sprzet.
3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”p.3.
3.2 Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje si¢ rgcznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. Transport.
4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”p.4.
4.2 Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu po
osiggnieciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatos$ci projektowej. Obrzeza
powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu.

4.3 Transport pozostalych materialow

Transport pozostaltych materialdéw podano w SST ,,Krawezniki betonowe”.

5. Wykonanie robét.
5.1 Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne wymagania dotyczace wykonywania robdt podano w ST ,,Wymagania ogo6lne™p.5.
5.2 Wykonanie koryta

Koryto pod obrzeze nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom obrzeza.

5.3 Ustawienie obrzezy betonowych

Roboty nalezy rozpocza¢ od wytyczenia linii obrzez. Wykop pod obrzeze nalezy wykonaé
zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i normg PN-68/B-06050. Wymiary wykopoéw powinny
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odpowiada¢ wymiarom obrzeza w planie. Dno wykopu powinno by¢ wyprofilowane 1
zageszczone. Wskaznika zageszczenia min.0,97 wg normalnej metody Proctora.

W tak wykonanym wykopie ustawia si¢ obrzez o wymiarach 20x6¢cm na podsypce piaskowe;j
o grubosci 10cm, obsypujac zewngtrzng Sciane obrzezy gruntem i ubijajac go. Szerokos¢
spoin miedzy obrzezami nie powinna przekracza¢ 1cm. Przed zalaniem spoin zaprawg nalezy
je oczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musza by¢ pielegnowane woda.

6. Kontrola jakosci robot.
6.1 Ogolne zasady kontroli jakoS$ci roboét

Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.6.
6.2 Ocena prefabrykatow

Oceng prefabrykatéw przeznaczonych do wbudowania zgodnie z pkt 2.2.1. nalezy wykona¢
zgodnie z ustaleniami PN-80/B-10021.
6.3 Sprawdzenie przygotowania podloza

Sprawdzenie wykonanych pod obrzeza wykopdw polega na ocenie:

- wskaznika zaggszczenia gruntu w dnie wykopu, z tolerancja +2% w stosunku do
wymaganego.

- szeroko$ci dna wykopu, z tolerancja +1cm

Sprawdzeniu podlega:

- odchylenie linii obrzezy w planie — max odchylenie moze wynie$¢ 1cm na kazdy 100m,

- odchylenie niwelety — max +1cm na kazde 100m,

- roéwnos$¢ gornej powierzchni obrzezy — tolerancja przeswitu pod tata 3-metrowg <lcm na
kazde 100m,

- doktadno$¢ wypehienia spoin — wymagane wypehienie catkowite — sprawdzenie co
10m.

7. Obmiar robot.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt.7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m. (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. Odbior robot.

8.1 Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.S8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

8.2 Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi roboét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- wykonane koryto,

- wykonana podsypka.

9. Podstawa platnosci.

9.1 Ogolne wymagania dotyczace podstawy platnosci
Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.9.
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9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materialow,

- wykonanie koryta,

- roz$cielenie i1 ubicie podsypki,

- ustawienie obrzeza,

- wypetnienie spoin,

- obsypanie zewnetrznej Sciany obrzeza,

- wykonanie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. Normy.

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton zwyktly

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow 1 zapraw

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych

PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci

BN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i1 badania

BN-80/6775-03/04  Prefabrykaty budowlane. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw
1 torowisk tramwajowych. Krawezniki 1 obrzeza

D.10 Odwodnienie

1. Wstep.

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania 1

odbioru robo6t zwigzanych z odwodnienie nawierzchni drog, parkingdéw, placu manewrowego

oraz chodnikow.

1.2 Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z

wykonaniem odwodnienia nawierzchni drég, parkingéw, placu manewrowego oraz

chodnikéw 1 obejmuja:

- zastosowanie $ciekow z elementow betonowych prefabrykowanych grubosci 15cm na
podsypce cementowo — piaskowe;.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami 1

wytycznymi.

1.5 Ogo6lne wymagania dotyczace robot
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Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. Materialy.

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
»Wymagania ogdlne”p.2.

2.2 Elementy Sciekowe

Elementy $ciekowe powinny by¢ wykonane z betonu klasy B30 odpowiadajacego

wymaganiom normy PN-B-06250.

Prefabrykaty $cieku muszg odpowiada¢ nastgpujgcym wymaganiom:

- nasigkliwo$¢ betonu < 5%

- odpornos¢ na dziatanie mrozu - F 150.

2.3 Materialy na podsypke i wypelnienia szczelin pomi¢dzy elementami

prefabrykowanymi

Nalezy stosowaé mieszanke cementowo-piaskowa:

- 1:4 dla podsypki z cementu portlandzkiego klasy 32,5 wg PN-B-19701 i1 z piasku
naturalnego spetniajacego wymagania PN-B-06712,

- 1:2 dla wypemnienia szczelin z cementu portlandzkiego klasy 32,5 wg PN-B-19701 i z
piasku wg PN-B-06711.

2.4. Woda

Woda powinna by¢ "odmiany 1" 1 odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-32250. Barwa
wody powinna odpowiada¢ barwie wody wodociggowej. Woda nie powinna wydziela¢
zapachu gnilnego oraz nie powinna zawiera¢ zawiesiny.

2.5 Skladowanie

Elementy prefabrykowane moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedlug rodzajow i gatunkéw. Elementy nalezy uktada¢ z zastosowaniem
podktadek i przektadek drewnianych.

3. Sprzet.

3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST ,,Wymagania ogélne™p.3.
3.2 Sprzet do ustawiania elementow prefabrykowanych

Roboty mozna wykonywac recznie przy pomocy drobnego sprzetu z zastosowaniem:
- betoniarek do wytwarzania zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-
piaskowej,
- wibratorow ptytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych.

4. Transport.
4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”’p.4.
4.2 Transport elementow prefabrykowanych
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Elementy prefabrykowane moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu po
osiggnigciu przez beton odpowiedniej wytrzymatosci. Elementy powinny by¢ zabezpieczone
przed przemieszczeniem si¢ 1 uszkodzeniami w czasie transportu.

5. Wykonanie robét.
5.1 Ogolne zasady wykonania robdt

Ogodlne wymagania dotyczace wykonywania robdt podano w ST ,,Wymagania ogolne™p.5.
5.2. Wykonanie Sciekow z elementow prefabrykowanych

Podtoze, na ktérym uktadane beda elementy prefabrykowane, powinno by¢ zaggszczone do
wskaznika Is>1,0. Na przygotowanym podtozu nalezy wykona¢ warstwe wyréwnawczg z
chudego betonu klasy B-10 w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu powinien by¢
wyrownywany warstwami. Betonowanie nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06251. Jezeli
nie wystepuja wody gruntowe, mozna zrezygnowac z szalunku.

Warstwa wyréwnawcza nie moze by¢ wykonywana, gdy temperatura powietrza spadia
ponizej 2°C oraz wtedy, gdy podtoze jest zamarznigte i podczas opadéw deszczu.
Natychmiast po roztozeniu mieszanki nalezy przystapi¢ do jej zageszczania. Operacja ta
powinna zakonczy¢ si¢ po uptywie dwoch godzin od chwili dodania wody do suche;j
mieszanki. Bezposrednio po zageszczeniu beton nalezy zabezpieczy¢ przed wyparowaniem
wody. Pielegnacje nalezy rozpoczaé przed uptywem 90 min. Poprzez kilkakrotne zwilzanie
woda w ciggu dnia w czasie co najmniej 3 dni do 7 dni w czasie suchej pogody.

Na wykonanej warstwie wyréwnawczej nalezy utozy¢ podsypke cementowo-piaskowa o
stosunku 1:4 1 zaggsci¢ do wskaznika Is > 1,0. Grubo$¢ podsypki po zageszczeniu powinna
by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa. Elementy prefabrykowane nalezy uktadac z
zachowaniem spadku podtuznego i rzednych zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Spoiny pomig¢dzy elementami prefabrykowanymi i ptytami nalezy wypeti¢ zaprawag
cementowo-piaskowg o stosunku 1:2 i utrzymywac w stanie wilgotnym przez co najmniej 7
dni.

6. Kontrola jakosci robot.
6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt.6.

6.1. Badania przed rozpocze¢ciem robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow

przeznaczonych do wbudowania i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

6.2. Kontrola wykonania odwodnienia z elementow prefabrykowanych

Kontrola polega na sprawdzeniu:

— odchylenia linii $cieku w planie od linii projektowanej - na 100 m dopuszczalne £+ 1 cm,

- rownosci gornej powierzchni scieku - na 100 m dopuszczalny przeswit mierzony tatg 2 m -
1 cm,

- doktadnosci wypetnienia szczelin miedzy prefabrykatami - petna gitebokos¢.

7. Obmiar robot.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt.7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m (metr) ustawionego $cieku z elementow prefabrykowanych.

8. Odbior robot.
8.1 Ogolne zasady odbioru robot
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Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

8.2 Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- wykonane koryto,

- wykonana podsypka.

9. Podstawa platnosci.

9.1 Ogolne wymagania dotyczace podstawy platnoSci

Ogo6lne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt.9.
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m $cieku z elementow prefabrykowanych obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materialow,

- wykonanie koryta,

- roz$cielenie 1 ubicie podsypki,

- ustawienie prefabrykatow,

- wypelnienie spoin.

10. Normy.

10.1 Normy

BN-80/6775-03/01 Elementy nawierzchni drdg, ulic, parkingdw i torowisk
tramwajowych. Prefabrykaty budowlane z betonu. Wspolne
wymagania i badania.

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci.

BN-88/B-6731-08 Cement. Transport 1 przechowywanie.

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do zapraw.

PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

10.2. Inne dokumenty
Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt - Warszawa, 1979.



